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Bemutatds Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31




Bemutatas (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Alkalmazasok

Az Altivar 31 haromfazisu, révidre zart forgérészl aszinkron motorok hajtasara
készlt frekvenciavalté. Az Altivar 31 robosztus, kompakt, kénnyen hasznalhaté és
megfelel az EN 50178, IEC/EN 61800-2, IEC/EN 61800-3 szabvanyoknak, az UL/
CSA hitelesitésnek és a C€ jeldlésnek.

Az Altivar 31 hajtas szolgaltatasai megfelelnek a legtébb alkalmazas igényeinek, igy
példaul:

m Anyagmozgatas (kisebb szallitészalagok, emeldk, stb.),

m Csomagologépek,

m Specidlis gépek (keverégépek, dagasztdgépek, textilgépek, stb.),

m Szivattyuk, kompresszorok, ventilatorok.

Az Altivar 31 hajtasok Modbusszal és CANopen ipari buszokkal kommunikalnak.
Szabvanyként két protokoll van integralva a hajtasba.

Az Altivar 31 hajtasok az ipari kdrnyezetnek megfelel6en hiitébordaval, illetve
szell6ztetett tokozatba vannak szerelve. Az egyes készulékek helytakarékosan,
kozvetlenul egymas mellé szerelhetdk (3).

A hajtasok 0.18 kW és 15 kW koz6tti motorteljesitményhez allnak rendelkezésre,
négyféle tapfeszultséggel:

m 200V - 240V 1-fazisu, 0,18 kW — 2,2 kW (hazai haldzatra javasolt)

m 200V - 240V 3-fazisu, 0,18 kW - 15 kW

m 380V - 500V 3-fazisu, 0,37 kW - 15 kW (hazai haldézatra javasolt)

m 525V - 600 V 3-fazisu, 0,75 kW - 15 kW

Az Altivar 31 hajtasok két kuldnb6z6 kezel6szervvel szerelhetbek fel:

m 1 ATV 31Heeee kijelz6kkel és menu navigaciés gombokkal

m 2 ATV 31HeeeeA kijelz6kkel, menl navigacios gombokkal és helyi vezérléssel
(Inditas/Stop és egy fordulatszam-alapjel beallité potenciométerrel).

Elektromagneses kompatibilitas EMC

Az ATV 31HeeM2 és az ATV 31HeeN4 hajtasokba beépitett ,A” osztalyu EMC szlrdk
(vezetett és sugarzott) leegyszerUsitik a gépek telepitését és koltségkiméls
megfelelést biztosit a C€ jeldlés elbirasainak.

Az ATV 31He®S6X hajtasok EMC sz(ir6 nélkll kaphatdk. A hazai szabvanyoknak
megfelel6 beépitéshez ekkor az opcionalis sz(ir6t kiilon meg kell rendelni, és az
EMC szabvanynak megfeleléen beépiteni.

Funkcidk
Az Altivar 31 hajtas hat logikai bemenettel, harom analég bemenettel, egy logikai/
analdg kimenettel és két relé kimenettel rendelkezik.
A hajtas f6 integralt funkcioi a kévetkez6k:
m Motor és hajtas védelem
m Linearis, S és U alaku valamint a felhasznalé altal beallithaté gyorsitasi és
lassitasi meredekségek
B +/- sebesség
m 16 elbre beallitott sebesség
m Pl alapjelek és szabalyoz6
m 2-vezetékes/3-vezetékes vezérlés
m Fékezési lehet6ségek
m A forgé terhelés elkapasa fordulatszam-érzékeléssel és automatikus
Ujrainditassal (repulGstart)
m Hiba konfiguracioé és a ledllas tipusanak konfiguracioja
m A hajtas konfiguraciéjanak elmentése
m Tobb funkcié rendelheté hozza egy logikai bemenethez.

Kiegészit6k és szerelvények
Az Altivar 31 hajtas esetében a kdvetkez6 opcidk és szerelvények hasznalhatok:
m Fékezdbellenallasok
m Halézati fojtotekercsek
m EMC bemeneti radiéfrekvencias zavarsziir6k és kimeneti sz(ir6k
B Lemezek rogzité I sinre valé felszereléshez
m Kiegészitd készlet az UL szabvany szerinti 1-es tipusnak valé megfeleléshez
m Adapter lemez az Altivar 28 hajtas lecseréléséhez

Kulénboz6 dialégus és kommunikacié opcidk 4, 5, 6, 7 alkalmazhatdk-e hajtashoz,
lasd a 26-29. oldalakat.
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Bemutatas (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Magas védettségli (IP55) tokozott hajtas

Alkalmazas
A tokozott Altivar 31 hajtas megfelel azon alkalmazasok szamara, amelyek a
kévetkezbket igénylik:

- IP 55 védettség agressziv kérnyezetben

- a motorinditas minden készuléke egy tokozatban

- kdzvetlenil a motor/gép mellé torténd telepités

Miutan a hajtas a felhasznalasnak kialakitott, a tokozat a motor mellé telepithetd.
A tokozott hajtasok 0.18 kW és 4 kW kozétti teljesitménytartomanyokkal allnak
rendelkezésre.

Kétféle tapfesziliségnek megfelel6 valtozat all rendelkezésre:

m 200V - 240V 1-fazisu, 0,18 kW — 2,2 kW

m 380V - 500V 3-fazisu, 0,37 kW - 4 kW

A felhasznald igénye szerint kialakitott tokozott hajtas

Ez a véltozat lehet6vé teszi a tokozaton elhelyezkedd kezel6szervek egyéni
igényekhez val6 alakitasat. Az IP 55 tokozat az alédbbiakat foglalja magéba:

m kilsé hitébordaval szerelt frekvenciavaltd

m levehetd fedlapok a kdvetkez6 dsszetevSk beépitéséhez:

7 VARIO szakaszolé-kapcsold vagy GV2 megszakito

8 harom @ 22-es mlianyag peremes nyomégomb és/vagy LED-es jelzélampa és egy
potenciométer a fordulatszam-alapjelhez

9 zarédugo az IP 55-6s kabelt fogadd RJ45-6s csatlakozohoz

10 tdmszelencék a kébel bevezetéshez

A motorindité funkciohoz sziikséges 0sszedllitas (frekvenciavaltd, megszakito,
magneskapcsolo) a 40-43. oldalakon van feltlintetve.
Osszedllitasi példa rendelési szamokkal és értékekkel:

- 3-allasu Vario valasztékapcsol6 (Vee + KCe 102)

- 3 fix pozicids kivalaszté kapcsolé XB5 D33

- LED XB5 AVee

- 2.2 kOhm-os potenciométer
Ezek a rendelési szamok megtalalhatdk a szakkatalogusainkban.
Minden kiegészitd készlléket a felhasznalonak kildén kell megrendelnie és
huzaloznia.

Elektromagneses kompatibilitas, EMC

Az ATV 31CeeM2 és az ATV 31CeeN4 hajtasokhoz késziilt A osztalyu EMC sz(irék
(vezetett és sugarzott zavar) leegyszer(sitik a gépek telepitését és kdltségkiméld
megoldast jelentenek a (€ jeldléshez kotéd elbirasoknak megfeleld szereléshez.

Kiegészit6k és szerelvények
A tokozott Altivar 31 hajtas esetében a kévetkez6 opciok és szerelvények
hasznalhatok:
m Fékezbellenallasok
m Halozati fojtotekercsek
m RJ45 csatlakozé IP 55-6s kabellel

Kulénboz6 dialégus és kommunikacié opciok 2, 3, 4, 5 alkalmazhatodak e hajtashoz,
lasd a 26-29. oldalakat.
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Bemutatas (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Hajtas készlet (szekrénybe épitendd kivitel)

Alkalmazas

A ,hajtas készlet” az Altivar 31 hajtasok csaladjanak Uj tagja.

A ,hajtas készlet” az alabbiakat foglalja magaba:

m Altivar 31 frekvenciavalté elemek (hit6borda, teljesitmény és vezérl6 aramkorok)
m EMC sz(ir§

m Mechanikai szerelvények

m Nehéz kdérnyezetnek megfelelé bevonatok (IP 55)

A frekvenciavalté egy sima szélU, illetve védé fedlap nélkuli fém rogzité allvanyra van
felszerelve.

Az Altivar 31 frekvenciavalté foldre allithato, illetve falra szerelhet6 tokozatba, vagy
gépkeretbe is beszerelhetd.

A ,hajtas készlet” kivitel 0.18 kW és 15 kW koz6tti teljesitmény tartomanyokban all
rendelkezésre.

Kétféle tapfeszlltségnek megfeleld valtozat rendelhetd:

m 200V - 240V 1-fazisu, 0,18 kW — 2,2 kW

m 380V - 500V 3-fazisu, 0,37 kW - 15 kW

Elektromagneses kompatibilitas EMC

Az ATV 31KeelM2 és az ATV 31KeeN4 frekvenciavaltokhoz készilt A osztalya EMC
szlir6k (vezetett és sugarzott zavar) leegyszerUsitik a gépek telepitését és
koltségkimélé megoldast jelentenek a CE jeldléshez k6t6d6 elGirasoknak megfeleld
szereléshez. A késziilékek megfelelnek a kévetkez8 szabvanyoknak: IEC/EN61800-
3, lako és ipari kdrnyezetben.

Jellemzdk

m ,Hajtas készlet” 4 kW-os 1 teljesitmény tartomannyal

Az Altivar 31 hajtas 6sszetevok (hitéborda, teljesitmény- és vezérldaramkorok)
mechanikai illesztéelemek 2 és védd szerelvények altal rogzitheték.

Az egységet egy, a hiit6bordara régzitett fémlap 3 tartja.

A lap mindkét oldalon bevonattal ellatott.

A tartdlap lyukasztasat kdvetden, e fémlap segitségével a hajtas készlet rogzithetd
egy foldre allithato, vagy falra szerelt tokozatba.

Az er6saramu sorkapocs védett (IP 20).

m ,Hajtas készlet” > 5.5 kW-os 6 teljesitmény-tartomanyhoz

Az Altivar 31 hajtas 6sszetevok (hitéborda, teljesitmény- és vezérl6aramkorok)
mechanikai illesztéelemek 2 és védd szerelvények altal rogzitheték.

Az 6sszetevOk fém tartdlapja 3 tartokarokkal 8 rogzithetdk foldre allithaté vagy egy
falra szerelhetd tokozatra.

A lap mindkét oldalon bevonattal ellatott 4.

Két ventilator van felszerelve a hiitéborda alatti lapra.

Tovabbi régzit6 lyukak 7 allnak rendelkezésre az egyéb alkatrészek felszereléséhez
(GV2 aramkoér-megszakito, Vario levalaszté kapcsold, tovabbi lemezek, stb.).

A ,hajtas készletek™hez a kdvetkez8k tartoznak:
m Furé és vago sablon a telepitést elésegitendd
m Felhasznaldi kézikdnyv telepitési utasitasokkal és biztonsagi el6irasokkal.

Kiegészit6k és szerelvények
Az Altivar 31 hajtas készlettel a kdvetkez8 opcidk és szerelvények hasznalhatok:
m Fékezdbellenallasok

m Haldzati fojtotekercsek

Kulénboz6 dialégus és kommunikacié opcidk 9, 10, 11, 12 alkalmazhatdk-e hajtas
esetében, lasd a 26-29. oldalakat.
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563220

Bemutatas

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Kezelbi opcidk

Az Altivar 31 hajtas a kdvetkez6 eszkdzokkel kommunikal:
m Tavoli terminal

m PowerSuite szoftver

m Ethernet/Modbus bridge

m Kommunikacios gateway-ek

A kommunikacié szolgaltatas lehetéséget biztosit a hajtas konfiguracidjahoz,
beallitasi, vezérlési és kijelzési funkcidihoz.

Tavoli terminal

Az Altivar 31 csatlakoztathat6 egy tavoli terminalhoz.

A tavoli terminal felszerelhet6 egy tokozat ajtajara és a kilsé oldalon IP 65-6s
védelemmel lathato el.

A terminal ugyanazokat a funkcidkat biztositja, mint a hajtas sajat kijelz6je és
nyomdégombjai (lasd 45. oldal).

Az aldbbiakra hasznalhato:

a hajtas tavoli vezérlése, beallitasa és konfiguralasa
lathaté tavoli kijelzés
konfiguraciok elmentése és letdltése (4 konfiguracids fajlt lehet elmenteni)

Leiras

1
m]
m]
m]
m]

2

a

Kijelz6

4-karakteres 7-szegmensli kijelz6, amely 5 méterrdl is lathaté
Numerikus értékeket és kddokat jelenit meg

A kijelz6 villog egy érték tarolasa folyaman .

A kijelzé villog, ha hiba Iép fel a hajtason.

Gombok hasznélata:
A bedllitashoz és konfiguralashoz hasznalhatdk a navigacids nyilak, valamint az

ENT, ESC gombok

m]
m]
m]

FWD/REV gomb: megforditja a motor forgasiranyat
RUN gomb: motor inditasa parancs
STOP/RESET gomb: motor ledllitasa parancs vagy hajtas hiba torlése
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563017
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Bemutatas

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Kommunikacié opcidk

Ly

b

174 CEV 300 10

LA9 P307

Power Suite szoftver

A PowerSuite magasszinti parbeszédet tesz lehetévé a készilék és a
szamitogépes kezelbfelllet kozott:

m Az Uzeneteket tiszta szévegként és tdbb nyelven is képes megjeleniteni

m El6készithetik a munkat a tervezéirodaban anélkil, hogy az Altivart csatlakoztatni
kellene a PC-hez

m A konfiguracidkat és beallitasokat el lehet menteni magneslemezre, illetve
merevlemezre és azokat a hajtasra is le lehet tolteni

m Ki lehet nyomtatni a beallitdsokat

m Az Altivar 28 fajlokat képesek olvasni és azokat importalni is tudjak az Altivar 31-re.

Lasd a 28. és 29. oldalakat.

Ethernet/Modbus bridge

Az Altivar 31 egy Ethernet/Modbus bridge-en keresztiil csatlakoztathaté egy
Ethernet hal6zathoz.

Az Ethernet kommunikacio elsésorban a kdvetkez6 alkalmazasok szamara készilt:
PLC-k kozétti koordinacio

Helyi vagy kézpontositott felligyelet

Kommunikacioé a termelésfelligyeletet ellaté szoftverrel

Kommunikacié a tavoli 1/0-val

Kommunikacié az ipari vezérléberendezésekkel

[
[
[
[
Lasd az 26. és 27. oldalakat.

Kommunikaciés gateway-ek

Az Altivar 31 az alabbi gateway-ekkel csatlakoztathaté mas kommunikécios
buszokhoz:

m Fipio/Modbus,

m Devicenet/Modbus

m Profibus DP/Modbus

Lasd az 26. és 27. oldalakat.

9



Jellemzok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

(1) lasd a tabldzatot a 23. oldalon az engedélyezett kabel hossztsdgok ellenérzéséhez

Kérnyezet
Szabvanyoknak valé megfelelés

Az Altivar 31 hajtasok gy lettek kifejlesztve, hogy még a legszigoribb nemzetkdzi
szabvanyoknak és az elektromos ipari vezérlés eszkzokre (IEC, EN) vonatkozé
javaslatoknak is eleget tegyenek, féként:

alacsony fesziiltség EN 50178, EMC immunitas és EMC vezetett és sugarzott
kibocsatas.

EMC immunitas

m |[EC/EN 61000-4-2 3-as szint

m |[EC/EN 61000-4-3 3-as szint

m |[EC/EN 61000-4-4 4-es szint

m |[EC/EN 61000-4-5 3-as szint (dram hozzaférés)
m |[EC/EN 61800-3, 1-es és 2-es kdrnyezet

EMC vezetett és sugarzott kibocsatas hajtasokhoz

Minden tipusra

m |[EC/EN 61800-3, 2-es kérnyezet (ipari energiaellatas) és 1-es kérnyezet
(kb6zlzemi energiaellatas) korlatozott elosztas

ATV 31H018M2...HU15M2
ATV 31C018M2...CU15M2
ATV 31H037N4...HU40N4
ATV 31C037N4...CU40N4

m EN 55011 A osztaly 1-es csoport , EN 61800-3 C2 kategéria
Tovabbi EMC sz(irével:
m EN 55022 B osztdly 1-es csoport, EN 61800-3 C1 kategdria

ATV 31HU22M2, ATV 31CU22M2
ATV 31HU55N4...HD15N4

m EN 55011 A osztdly 2-es csoport, EN 61800-3 C3 kategdria
Tovabbi EMC sz(irével (1):

m EN 55022 A osztaly 1-es csoport, EN 61800-3 C2 kategdria
m EN 55022 B osztdly 1-es csoport, EN 61800-3 C1 kategdria

ATV 31H075S6X....HD1586X

Tovabbi EMC sz(irével (1):
m EN 55011 A osztdly 1-es csoport , EN 61800-3 C2 kategoéria
m EN 55022 B osztaly 1-es csoport , EN 61800-3 C1 kategoéria

C€jeldlés

A hajtasok C€ jeloléssel rendelkeznek az eurdpai alacsony fesziltségre vonatkozé
(73/23/EEC és 93/68/EEC) és EMC (89/336/EEC) direktivaknak megfeleléen

Terméktanusitvany

UL, CSA, NOM 117 és C-Tick

Védelmi fokozat ATV 31HeeeM2, ATV 31HeeeN4,

ATV 31HeeeS6X

m P 31és IP 41 afels6 részen és IP 21 a csatlakozd sorkapcsoknal
m |P 20 fedlap nélkil a fels6 részén

ATV 31CeeeM2, ATV 31CeeeN4 m IP55
Szennyezettség foka 2
Klimaallésag TC

Razasallésag Hajtas 11 sin rogzité kiegészit6 nélkl

Az IEC/EN 60068-2-6 el6irasainak megfelelen: 1,5 mm csucstdl csucsig 3 - 13 Hz,
1gn13-150 Hz

Utésallésag 15 gn 11 ms esetén az IEC/EN 60068-2-27 szabvanynak megfeleléen
Relativ paratartalom % 5...95 kondenzacio vagy csepeg6 viz nélkil, az IEC 60068-2-3-nak megfeleléen
Kornyezeti Tarolas ‘C -25..+70
hémérséklet az Miikddés
egység kordl ATV 31Heee “C|-10...+ 50 terheléscsokkenés nélkill, véds fedlappal a hajtas tetején
- 10...+ 60 terheléscsokkenéssel, védd fedlap nélkil a hajtas tetején (lasd
terheléscsokkenés gorbék, 38. oldal)
ATV 31Ceee, °‘C - 10...+ 40 terheléscsokkenés nélkl
ATV 31Keee
Maximalis miikédési magassag m 1000 terheléscsokkenés nélkil (e felett, minden tovabbi 100 méterenként csdkkentse
az aramot 1%-kal)
Miikddési pozicié
Maximalis alland6 szég a szokasos fliggéleges felszereléshez M"
viszonyitva \\i /
/
Hajtas jellemzék
Kimeneti frekvencia tartomany Hz 0...500
Kapcsolasi frekvencia kHz 2...16 beallithaté a miikddés alatt
Sebesség tartomany 1...50
Tranziens tdlnyomaték a nominalis motornyomaték (atlagos érték) 170-200%-a
Fékez6nyomaték Fékezbellenallassal névleges motornyomaték 100%-a folyamatosan és egészen 150%-ig 60 mp
id6tartamra
Fékezbellenallas nélkul Névleges motornyomaték értéke (atlagos érték) a mérettartomany szerint:
30% > ATV 31eU15ee esetében
50% < ATV 31eU15ee esetében
100% s ATV 31e075ee esetében
150% < ATV 310018M2 esetében
Maximalis tranziens aram névleges hajtas dram 150%-a 60 masodperc (atlagos érték) ideig
Fesziiltség/frekvencia arany Erzékeld nélkiili fluxusvektor-vezérlés PWM (impulzus szélesség moduldcid) tipust
feszlltségvezérléssel.
Gyari bedllitas a leggyakoribb allandé nyomatéku alkalmazasokhoz.
Tovabbi lehetéségek: aranyok szivattyukhoz és ventilatorokhoz, energiatakarékos
vagy konstans nyomatéku esetén
U/f specialis motorok esetén.
Frekvencia hurokerésités Gyari bedllitds a sebességhurok stabilitdssal és erdsitéssel
Lehetséges opciok nagy inditasi nyomatékkal rendelkez6 gépek vagy magas
inercidju, vagy gyors ciklusu gépekhez.
Slip kompenzacio Automatikus barmilyen terhelésre. Megsziintethet6 vagy bedllithato.
10 L] Triermmcaniqus |



Jellemzdk (folytatas) Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Elektromos jellemzdk

Taphalézat Feszlltség Vv 200 - 15% — 240 + 10% fazisu ATV 31eeeeM2e esetében
380 - 15% — 500 + 10% 3-fazisu ATV 31eeeeN4e esetében
525 - 15% — 600 + 10% 3-fazisu ATV 31eeeeS6X esetében
Frekvencia Hz 50 - 5% — 60 + 5%
Varhato rovidzarlati aram ICC Hajtasok esetében
ATV 31eeeelM2 A < 1000 (ICC csatlakozas pontnal) 1-fazisu taplalas esetében
ATV 31e037N4...eU40N4 A < 5000 (ICC csatlakozas pontnal) 3-fazisu taplalas esetében
ATV 31H075S6X...HU40S6X
ATV 31HU55N4...HD15N4 A < 22000 (ICC csatlakozas pontnal) 3-fazisu taplalas esetében

ATV 31KU55N4...KD15N4
ATV 31HU55S6X...HD15S6X

Kimeneti fesziiltség

A legnagyobb 3-fazisu fesziiltség megegyezik a halézati tapfesziltséggel.

A haldzati terminalok, motor,
fékez6 modul és DC busz

Hajtasok esetében

ATV 31H018M2...HO75M2

2.5 mm?2 (AWG 14)

csatlakoz6 kapcsainak 0.8 Nm
zaxa'lgt"‘;;sacés:“ak°zas' ATV 31HU11M2...HU22M2 5 mm2 (AWG 10)
P ATV 31H037N4...HU40N4 1.2 Nm

feszitbnyomatéka

ATV 31H075S6X...HU40S6X

ATV 31HU55N4, HU75N4

16 mm? (AWG 6)

ATV 31HU55S86X, HU75S6X 2.2 Nm
ATV 31HD11N4, HD15N4 25 mm? (AWG 3)
ATV 31HD11S6X, HD15S6X 4 Nm

Elektromos elvalasztas

Elektromos elvalasztas a tapfesziiltség és a vezérlés kozott (bemenetek, kimenetek,
tapegységek)

Rendelkezésre all6 belsé
tapegységek

Révidzarlat és tulterhelés elleni védelemmel:

- Egy +10 V-os (0/+ 8%) tapegység a referencia potenciométerhez (2,2 - 10 kQ),
maximalis aram 10 mA

- Egy + 24 V-os tapegység (min. 19 V, max. 30 V) logikai bemenetekhez, maximalis
aram 100 mA

Konfigurélhaté analég
bemenetek

3 konfiguralhaté analdég bemenet Al1, Al2, Al3.

m Al1: analdg fesziiltség bemenet 0 - +10V, impedancia 30 kQ (megengedhet6
legnagyobb érték 30 V)

m Al2: analdg bipoléris fesziiltség bemenet +10 V, impedancia 30k
(megengedhetd legnagyobb érték 30 V)

m Al3: analég &ram bemenet X-Y mA programozassal, X ésY 0 - 20 mA, 250Q
impedanciaval

AIP: alapjel ad6 potenciométer ATV31ee@A esetében

Max. mintavételi id6: 8 ms

10-bites felbontas

Pontossag + 4.3%

Maximalis érték linearitasa: + 0.2%

Hasznalat:

- max. 100 m arnyékolt kabellel

- max. 25 m nem arnyékolt kabellel

Analoég kimenet
konfiguralhato fesziiltség,
aram és logikai kimenethez

1 analég kimenet fesziltség, vagy aram kimenetnek konfiguralva.

m AOC: analég aram kimenet 0 - 20 mA, maximalis terhelési impedancia 800 Q

m AOV: analog fesziltség kimenet 0 - +10V, minimalis terhelési impedancia 470
8-bites felbontas

Pontossag + 1%

Linearitas + 0.2%

Csak analég aram kimenet (AOC) esetén, logikai kimenetként konfiguralva.

m AOC: m(ikddés logikai kimenetként 24 V 20 mA max.

Max. mintavételi id6: 8 ms

Konfiguralhaté relé kimenetek R1A, R1B, R1C

1 relé logikai kimenet, egy ,N/C” érintkez6 és egy ,N/O” érintkezd kdzds ponttal.
Minimalis kapcsolasi kapacitas: 10 mA 5 VDC esetén.

Maximalis kapcsolasi kapacitas:

m ohmos terhelésnél (cos ¢ =1 és L/R = 0 ms): 5 A 250 VAC vagy 30 VDC esetén
m induktiv terhelésnél (cos ¢ = 0.4 és L/R =7 ms): 2 A 250 VAC vagy 30 VDC esetén
Max. mintavételi id6: 8 ms

Kapcsolasi: 100.000 miikddés

R2A, R2B

1 relé logikai kimenet, egy ,N/C” érintkezd, érintkez8 nyitott hiba esetén.

Minimalis kapcsolasi kapacitas: 10 mA 5 VDC esetén.

Maximalis kapcsolasi kapacitas:

m ohmos terhelésnél (cos ¢ =1 és L/R =0 ms): 5 A 250 VAC vagy 30 VDC esetén
m induktiv terhelésnél (cos ¢ = 0.4 és L/R =7 ms): 2 A 250 VAC vagy 30 VDC esetén
Max. mintavételi idé: 8 ms

Kapcsolas: 100.000 miikddés
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Jellemzék (folytatés)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Elektromos jellemzdk (folytatas)
Logikai bemenetek LI

6 programozhaté logikai bemenet

Impedancia 3,5 kQ

+ 24V bels6 vagy 24 V kiilsé tapegység (min. 19 V, max. 30 V)

Max. aram: 100 mA

Max. mintavételi id6: 4 ms

A t6bbsz6rés hozzarendelés lehet6vé teszi tobb funkcié konfiguralasat egy
bemeneten (példa: az elére forgas engedélyezéséhez és az el6re bedllitott 2-es
fordulatszamhoz rendelt LI3 az ellentétes iranyu forgas engedélyezéséhez és az elére
beallitott 3-as sebességhez rendelt)

Pozitiv logika

0-s dllapot, ha < 5 V vagy bekétés nélkili logikai bemenet, 1-es allapot, ha > 11 V

Negativ logika

0-s allapot, ha > 19 V vagy bekétés nélkili logikai bemenet, 1-es allapot, ha < 13V

CLI pozicié

Csatlakozés PLC kimenethez (lasd diagramot, 36. oldal)

Maximalis I/O csatlakozasi képesség és feszitonyomaték

2.5 mm2 (AWG 14)
0.6 Nm

Gyorsitasi és lassitasi meredekségek

Meredekség profilok:

m linearis, kulbénalléan beallithaté 0,1 —999,9 s

m S, U vagy felhasznalé altal beallithaté
A lassitasi meredekség id6 automatikus alkalmazésa a fékezési kapacitas tullépése
esetén, ennek az alkalmazasnak a lehetséges tiltasa (fékezbellendllas hasznalata).

Fékezett leallashoz

Egyenaramu injektalassal:

m egy jellel a programozhat6 logikai bemeneten

m automatikusan, amint a becstilt kimeneti frekvencia < 0,5 Hz-re esik, az id6tartama
beallithaté 0 -rél 30 mp-re vagy folyamatos, aram bedllithaté 0 — 1,2 In

A hajtas f6 védelmi és biztonsagi jellemzoi

Termikus védelem tulmelegedés ellen

Védelem motor fazisok kdzotti révidzarlat ellen

Védelem bemenet fazisok megszakadasa ellen

Védelem motor fazisok megszakadasa ellen

Védelem kimenet fazisok és fold kdzotti tularam ellen

Haldzati feszliltséghiany és tulfesziiltség biztonsagi aramkdrok
Halézati faziskiesés biztonsagi funkcio, 3-fazisu taplalas esetében

Motorvédelem
(lasd 58. oldal)

A hajtasba integralt hévédelem az 1%t folyamatos szamitasaval

Fold és a halézati kapcsok
kozott, terminalok kdzott

Atiitési szilardsag

— 2040V ATV 31eeeeM2 esetében, — 2410V ATV 31eeeeN4 esetében,
— 2550V ATV 31eee0S6X esetében

Vezérlés haldzati kapcsok kdzott

~~ 2880V ATV 31eeeeM?2 esetében, ~. 3400 V ATV 31eeeeN4 esetében,
~~ 3600V ATV 31ee00S6X esetében

Szigetelési ellendllas a foldhoz képest

> 500 MQ (elektromos elvalasztas) — 500 V 1 perc esetén

Kijelzés

1 piros LED az ellils6 részen: a vilagité LED hajtas fesziltség jelenlétét jelzi
4-karakteres 7-szegmensli kijelz6egység altal megjelenitett kijelz8, mely a CANopen
busz allapotkédok (RUN és ERR).

Frekvencia felbontas Kijelz6 egységek Hz 0.1
Analég bemenetek Hz 0.1 — 100 Hz (kiszamit (nagy sebesség — alacsony sebesség) /1024)
A referenciajel valtozasanak id6allandéja ms 5)
Kommunikacié Modbus és CANopen a hajtasba vannak integralva és egy RJ45 csatlakozon keresztl
allnak rendelkezésre
Modbus RS 485 multidrop soros csatlakozas
m Modbus RTU Gzemmaddban
m Tamogatott szolgaltatasok: decimalis funkcié kédok 03, 06, 16, 23 és 43
m Kordzvény lizenetek (broadcasting)
m Cimek szama: a hajtas cim az integralt termindlon keresztil konfiguralhat6 1-t6l
247-ig
m A csatlakoztatott Altivar 31 hajtadsok maximalis szama: 31 (két 470 Q -os lezard
ellenallassal)
m Atviteli sebesség: 4800, 9600 vagy 19200 bps
Csatlakoztatashoz hasznalt:
m tavoli terminal (opcio)
m PowerSuite szoftver munkaasztal
m PLC
m mikroprocesszoros kartya
m PC
CANopen CANopen Az ATV31 hajtas CANopen buszon térténé csatlakoztatdasahoz hasznalja a
VW3 CANTAP2 adaptert.
m Tamogatott szolgaltatasok:
O A Process Data Object (Folyamat Adat Objektum) implicit cseréje
- 2 PDO a DSP 402 sebesség lizemmodtdl figg
- 2 konfiguralhaté PDO (adat és atviteli tipus)
- A PDO-k a slave-ek kozott kicserélhetéek.
O Szolgaltatds Adat Objektum (Service Data Object) explicit cseréje
- 1vevé SDO és 1 adé SDO
O Boot-up Gizenetek, vészhelyzet Gizenetek, csomépont védelmek valamint adé és
vevod Utemezések, szinkron és NMT
m Cimek szama: a hajtas cim az integralt terminalon keresztiil konfiguralhat6 1-t6l
127-ig
m Csatlakoztatott Altivar 31 hajtas maximalis szama: 127
m Atviteli sebesség: 10, 20, 50, 125, 250, 500 kbps vagy 1 Mbps
12 i



Jellemzok, specialis

Szabalyozott hajtasok aszinkron

felhasznalds motorokhoz
Altivar 31
Nyomaték jellemzdk (tipikus jelleggorbék)

;’;5 Az alabbi gorbék a kényszerhiitési és a sajath(itésli motorok rendelkezésre allo
folyamatos nyomatékat és tranziens tulnyomatékat hatarozzak meg. Az egyetlen

2| . kilénbség a motor azon képességében van, hogy képes-e a folyamatos magas
I nyomaték biztositasara, ha a sebesség kevesebb, mint a névleges fele

1,75

b 3 A Specialis alkalmazas

1,50 \ A hajtas névleges értékétal eltéro teljesitményili motor alkalmazasa

125 AW Az eszk6z barmilyen motort taplalhat, melynek a névleges teljesitménye

N alacsonyabb, mint amire tervezték.

1 - AN Azon motorteljesitmények esetében, melyek kicsit magasabbak, mint a hajtas
095 7 AN N teliesitménye, ellenérizze, hogy a felhasznalt &ram ne lépje tul a hajtas folyamatos
0,75 R kimeneti aramat.

1 4N TS
0,50 = s P . R —— L
R Ellenérzés egy kisteljesitményili motorral vagy motor nélkiil
025 - Tesztelés vagy karbantartas soran a hajtast a hajtassal megegyez6 teljesitményd
motorra térténd kapcsolas nélkll is le lehet ellendrizni (f6leg nagy teljesitményd
0 hajtasok esetén hasznos). Ehhez a felhasznalashoz deaktivalni kell a motor
0 25/30 50/60 75/90  100/120 Hz

1 Sajathiitési motor: folyamatos hasznos nyomaték (7)
2 Keényszerh(ités(i motor: folyamatos hasznos nyomaték
3 Tranziens tilnyomaték 1,7 -2 Tn

4 Nyomaték tulporgetésnél allando teljesitménnyel (2)

T

KM1 0 t

faziskimaradasanak figyelését.

Motorok parhuzamos csatlakoztatasara
A hajtas teljesitményének nagyobbnak, vagy egyenlének kell lennie a hajtashoz
csatlakoztatott motorok teljesitményének dsszegével.

Ebben az esetben kiils6 hévédelmet kell biztositani minden motor szamara, mint
amilyen a beépitett héérzékelSkkel miikédd vagy az 1.2 In-re tervezett LR2 termikus
bimetéalokat tartalmazé tulterhelésvédelmi relék.

Ha a parhuzamos motorok szama nagyobb vagy egyenl6 3-mal, a hajtas és a
motorok kézé javallott egy 3-fazisu fojtdtekercset telepiteni.

Motorok kapcsolasa a hajtas kimenetén
A hajtas kimenete kapcsolhato tizemeld, illetve allé allapotban. Ha a hajtasra a motor
forgd allapotba van kapcsolva, a motor vezérelhet6 és addig gyorsul, amig el nem
éri a referencia sebességet szabalyosan a gyorsitasi meredekséget kdvetSen.
Ehhez a felhasznalashoz konfiguralni kell a forgé terhelés automatikus elkapasat
(,catch on the fly”) és aktivalni kell a kimeneti magneskapcsolot kezel6 funkciojat.

Példa: a kimeneti magneskapcsolé megszakitasa

KM1
#+—— Altivar 31 '’ M

t1: lassitas meredekség nélkiil (szabadkifutas)

t2: gyorsitas meredekséggel

Atlagos alkalmazésok: biztonsag aramkor megszakitasa a hajtas kimeneteknél,
Lathidald” funkcio, parhuzamosan csatlakoztatott motorok kapcsolasa.

(1) < 250 W-os teljesitmény esetében a motor leértékelése kevésbé fontos (50%-o0s helyett 20%,
nagyon alacsony frekvencidk esetében).

(2) A motor nomindlis frekvencidja és a maximalis kimeneti frekvencia bedllithato 40 és 500 Hz
kozétt.
Megjegyzés: Egyeztesse a kivdlasztott motor mechanikai jellemzéi altal megengedett
tulpdrgetés lehetéségét a gyartoval.

] Teerancaniqus | 13



Rendelési szamok

Szabalyozott hajtasok aszinkron
motorokhoz

Altivar 31

Hajtasok hiitébordaval (frekvencia tartomanya: 0,5 - 500 Hz)

Motor Halozati tapfesziiltség Altivar 31
Az adattablan Halézati aram Latszéla- Max. Névle-  Max. Disszipalt Rendelési szamok (5)  Suly
feltlintetett 2) gos telje- fiiggetlen ges tranziens teljesit-
teljesitmény sitmény halézati aram aram 60 s mény név-
(1) "U1-nél U2-nél Isc (4) "4kHz ideig leges ter-
3) helés alatt
kW  HP A A kVA kA A A w kg
1-fazisu haldzati fesziiltség: 200...240 V 50/60 Hz, beépitett EMC sziir6kkel
g 0.18 025 3.0 25 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 31H018M2 (6) 1.500
8 037 05 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31HO37M2 (6 ) 1.500
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31H055M2 (6) 1.500
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31HO075M2 (6) 1.500
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 31HU11M2 (6) 1.800
TV 31H0B7M2 15 2 158 133 32 1 8 12 20 ATV 31HU15M2 (6) 1.800
22 3 219 184 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31HU22M2 (6) 3.100
o 3-fazisu halozati fesziiltség: 380...500 V 50/60 Hz, beépitett EMC sziir6kkel
g 037 05 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 31H037N4 (6) 1.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31H055N4 (6) 1.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 35 41 ATV 31HO75N4 (6) 1.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31HU11N4 (6) 1.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31HU15N4 (6) 1.800
— 2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31HU22N4 (6) 3.100
ATV 31HU75N4 3 - 109 83 74 5 71 10.7 125 ATV 31HU30N4 (6) 3.100
4 5 139 10.6 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31HU40N4 (6) 3.100
55 7.5 219 16.5 15 22 14.3 21.5 232 ATV 31HU55N4 (6) 6.500
7.5 10 27.7 21 18 22 17 25.5 269 ATV 31HU75N4 (6) 6.500
11 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 31HD11N4 (6) 11.000
5 15 20 482 36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 31HD15N4 (6) 11.000
3-fazisu halozati fesziiltség: 525...600 V 50/60 Hz, EMC sziir6k nélkul (7)
0.75 1 8 2.4 25 5 1.7 2.6 36 ATV 31H075S6X 1.700
1.5 2 8 4.2 4.4 5 2.7 41 48 ATV 31HU15S6X 1.700
2.2 3 6.4 5.6 5.8 5 3.9 5.9 62 ATV 31HU22S6X 2.900
4 5 10.7 93 9.7 5 6.1 9.2 94 ATV 31HU40S6X 2.900
5.5 7.5 16.2 1441 15 22 9 13.5 133 ATV 31HU55S6X 6.200
7.5 10 21.3 185 19 22 11 16.5 165 ATV 31HU75S6X 6.200
11 15 27.8 244 25 22 17 255 257 ATV 31HD11S6X 10.000
15 20 364 31.8 33 22 22 33 335 ATV 31HD15S6X 10.000
ATV 31HD15N4A
(1) Ezek a teljesitménytartomanyok folyamatos miikddés mellett maximum 4 kHz-es kapcsoldsi frekvencidhoz lettek tervezve.
A bedllithato kapcsoldddsi frekvencia 2 és 16 kHz kézotti lehet.
A 4 kHz feletti értékek csbkkenthetik a hajtds névleges dramat. A névleges motordram nem haladhatja meg ezt az értéket: ldsd
terheléscsékkenési gérbe a 38. oldalon.
(2) Atlagos érték egy 4-pdlust motor esetében, amelynél a maximalis kapcsolasi frekvencia 4 kHz, nem tartalmaz kiegészité
halozati fojtotekercset a feltiintetett maximalis fliggetlen, zdrlati dramérték eldforduldsa esetén.
(3) Névileges hdlozati feszliltségek, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V; 525-600 V).
(4) Ha a halozati Isc értéke nagyobb, mint a tabldzatban feltlintetett értékek, akkor haldzati fojtétekercseket kell hozzdadni (lasd
20. oldal).
(5) Ha huzafvezeté’ alkalmazdsokhoz van sziiksége a hajtdsra, akkor a rendelési szam végére irjon egy T bettit.
(6) A hajtas potenciométerrel egytitt is megrendelhetd. Ebben az esetben irjon egy A betlit a kivalasztott hajtds rendelési
szamanak a végére (pl.: ATV 31H018M2A).
(7) Opciondlis EMC sz(ir6, ldsd a 22. és 23. oldalakat.
14
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Rendelési szamok (folyiatas) Szabalyozott hajtasok aszinkron
motorokhoz

Altivar 31

Magas védettségli (IP55) tokozott hajtas

ATV 31C/Heeee

B

{5
i = ﬂ
"

s

Felhasznalé altal bovithet6 tokozott hajtasok (frekvenciatartomany: 0,5 - 500 Hz)

Motor Halozati fesziiltség Altivar 31

Az adattablan Halézati aram  Latszéla- Max. Névle-  Max. Disszipalt Rendelésiszamok  Suly

feltiintetett 2) gos telje- fliggetlen ges tranziens teljesit- 4)

teljesitmény (7) sitmény halézati Isc aram aram mény név-

U1-nél U2-nél 3) 4 kHz 60 s ideig leges ter-
helés alatt

kW HP A A KVA kA A A w kg

1-fazisu halézati fesziiltség: 200...240 V (5) 50/60 Hz beépitett EMC sziir6kkel
0.18 0.25 3 2.5 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 31C018M2 6.300
0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31C037M2 6.300
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31C055M2 6.300
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31C075M2 6.300
1.1 1.5 121 10.2 2.4 1 6.9 10.4 74 ATV 31CU11M2 8.800
1.5 2 15.8 13.3 3.2 1 8 12 90 ATV 31CU15M2 8.800
2.2 3 21.9 18.4 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31CU22M2 10.700
3-fazisu halozati fesziiltség: 380...500 V (5) 50/60 Hz beépitett EMC sziir6kkel
0.37 0.5 2.2 1.7 15 5 1.5 2.3 32 ATV 31C037N4 8.800
0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31C055N4 8.800
0.75 1 3.6 2.7 2.4 5 2.3 3.5 41 ATV 31C075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31CU11N4 8.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31CU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31CU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 71 10.7 125 ATV 31CU30N4 10.700
4 5 139 106 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31CU40N4 10.700

(1) Ezek a teljesitménytartomanyok folyamatos miikédés mellett maximum 4 kHz-es kapcsoldsi frekvencidhoz lettek tervezve.

A bedllithato kapcsoldsi frekvencia 2 és 16 kHz kéz6tti lehet.

A 4 kHz feletti értékek csdkkenthetik a hajtds névlegers dramat. A névleges motordram nem haladhatja meg ezt az értéket: lasd
terheléscsékkenési gérbe a 38. oldalon.
(2) Atlagos érték egy 4-pdlusu motor esetében, amelynél a maximdlis kapcsoldsi frekvencia 4 kHz, nem tartalmaz kiegészité halozati

fojtotekercset, és a valdoszind hdlozati aram maximalis.

(3) Ha a hdldzati Isc értéke nagyobb, mint a tabldzatban feltlintetett értékek, akkor haldzati fojtétekercseket kell hozzdadni (ldsd

20. oldal).

(4) Ha huzalvezetd alkalmazasokhoz van sziiksége a hajtdsra, akkor a rendelési szam végére irjon egy T bettit.
(5) Névileges hdldzati feszliltségek, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V).
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Rendelési szamok (folytatas) Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Hajtas készlet

Hajtas készlet (frekvencia tartomany: 0,5 - 500 Hz)

Motor Halozati fesziiltség Altivar 31
Az adattablan Halézati aram  Latszéla- Max. Névle-  Max. Disszipalt Rendelésiszamok  Suly
feltlintetett 2) gos telje- fliggetlen ges tranziens teljesit- 4)
teljesitmény (7) sitmény halézati Isc aram aram mény név-
3) 60 s ideig leges ter-
U1-nél U2-nél 4 kHz helés alatt
kW HP A A KVA kA A A w kg
1-fazisa halozati fesziiltség: 200...240 V (5) 50/60 Hz beépitett sziirkkel
0.18 0.25 3 25 0.6 1 1.5 2.3 24 ATV 31K018M2 6.300
3 0.37 0.5 5.3 4.4 1 1 3.3 5 41 ATV 31K037M2 6.300
o
0.55 0.75 6.8 5.8 1.4 1 3.7 5.6 46 ATV 31K055M2 6.300
0.75 1 8.9 7.5 1.8 1 4.8 7.2 60 ATV 31K075M2 6.300
1.1 1.5 121 102 24 1 6.9 10.4 74 ATV 31KU11M2 8.800
1.5 2 158 13.3 3.2 1 8 12 90 ATV 31KU15M2 8.800
ATV 31Keoeoe
2.2 3 219 184 4.4 1 11 16.5 123 ATV 31KU22M2 10.700
3-fazisu haldzati fesziiltseég: 380...500 V (5) 50/60 Hz beépitett sziir6kkel
0.37 0.5 2.2 1.7 1.5 5 1.5 2.3 32 ATV 31K037N4 8.800
g 0.55 0.75 2.8 2.2 1.8 5 1.9 2.9 37 ATV 31K055N4 8.800
5
0.75 1 3.6 2.7 24 5 2.3 3.5 41 ATV 31K075N4 8.800
1.1 1.5 4.9 3.7 3.2 5 3 4.5 48 ATV 31KU11N4 8.800
1.5 2 6.4 4.8 4.2 5 4.1 6.2 61 ATV 31KU15N4 8.800
2.2 3 8.9 6.7 5.9 5 5.5 8.3 79 ATV 31KU22N4 10.700
3 - 109 83 71 5 7.1 10.7 125 ATV 31KU30N4 10.700
4 5 139 106 9.2 5 9.5 14.3 150 ATV 31KU40N4 10.700
5.5 7.5 219 165 15 22 14.3 215 232 ATV 31KU55N4 16.500
ATV 31Keeooe 7.5 10 277 21 18 22 17 25.5 269 ATV 31KU75N4 16.500
11 15 372 284 25 22 27.7 41.6 397 ATV 31KD11N4 23.000
15 20 482  36.8 32 22 33 49.5 492 ATV 31KD15N4 23.000
(1) Ezek a teljesitménytartomdnyok folyamatos miikédés mellett maximum 4 kHz-es kapcsoldsi frekvencidhoz lettek tervezve.
A bedllithato kapcsoldsi frekvencia 2 és 16 kHz kdz6tti lehet.
A 4 kHz feletti értékek csékkenthetik a nomindlis hajtds dramot. A nomindlis motordram nem haladhatja meg ezt az értéket: lasd
terheléscsékkenési gdrbe a 38. oldalon.
(2) Atlagos érték egy 4-pdlusu motor esetében, amelynek a maximdlis kapcsolasi frekvencidja 4 kHz, nem tartalmaz kiegészité
halozati fojtotekercset a felttintetett maximalis fliggetlen zarlati dram el6forduldsa esetén.
(3) Ha a haldzati Isc értéke nagyobb, mint a tabldzatban feltlintetett értékek, akkor haldzati fojtétekercseket kell hozzdadni (ldsd
20. oldal).
(4) Ha huzalvezeté alkalmazdsokhoz van sziiksége a hajtdsra, akkor a rendelési szam végére irjon egy T bettit.
(5) Névieges hdlozati fesziiltségek, min. U1, max. U2 (200-240 V; 380-500 V).
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Rendelési szamok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Szerelvények

VW3 A31101

Lemez T sinre valo felszereléshez
Leiras Hajtasok leirasa

Lemez LI sinrevalé ATV 31H018M2,ATV 31HO37M2
felszereléshez,

szélesség 35 mm

ATV 31H037N4 ATV 31HO55N4,
ATV 31HO075N4 ATV 31HU11N4,
ATV 31HU15N4 ATV 31H075S6X,
ATV 31HU15S6X

Rendelési szam Suly
kg
VW3 A11851 0.200
ATV31HO055M2, ATV 31H075M2
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2 VW3 A31852 0.220

Kiegészit6 készlet az UL szabvany szerinti 1-es tipusnak valé

megfeleléshez (1)

Leiras Hajtasok leirasa Rendelési szam Suly
kg
Mechanikai eszk6z ATV 31H018M2,ATV 31H037M2 VW3 A31812 0.400
az Altivar 31 aljahoz ATV 31H055M2, ATV 31H075M2
régzitve
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2 VW3 A31814 0.500
ATV 31HO37N4 ATV 31HO55N4,
ATV 31H075N4 ATV 31HU11N4,
ATV 31HU15N4 ATV 31H075S6X,
ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22M2, ATV 31HU22N4 VW3 A31815 0.500
ATV 31HU30N4, ATV 31HU40N4
ATV 31HU22S6X, ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4 VW3 A31816 0.900
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
ATV 31HD11N4, ATV 31HD15N4 VW3 A31817 1.200

ATV 31HD1186X, ATV 31HD15S6X

(1) Ezzel az eszkdzzel a kdbeleket vezetékekkel, illetve témszelencékkel kézvetlentiil a hajtashoz

lehet csatlakoztatni.

Altivar 28 szerelvény kivaltasahoz
Leiras Hajtasok leirasa

Mechanikai ATV 31H018M2,ATV 31H037M2
illesztéelemek, amelyek ATV 31H055M2, ATV 31H075M2

Rendelési szam

VW3 A31821

Suly
kg

lehetdvé teszik, hogy az ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2
ATV 28 helyett az ATV 31H075S6X, ATV 31HU15S6X
ugyanolyan teljesitmény

ATV 31-et hasznalja

(ugyanazokkal a régzité

lyukakkal)

VW3 A31822

ATV 31HU55N4, ATV 31HU75N4
ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X

Tavoli terminal
Megnevezés

Az ATV 31 hajtasok mérettartomanytdl fliggetlenil az alabbi
szerelvényeket tartalmazzak:

- termindl, 2 csatlakozéval felszerelt kébel

- témités és csavarok egy ajt6 tokozatara valo IP 65-6s
felszereléshez

Dokumentacio
Leiras

- Egyszer(sitett ATV 31 felhasznaldi Hajtassal
kézikdnyv és CD-ROM, amely az

alabbiakat foglalja magaba:

- Felhasznaldi kézikonyv a hajtdsokhoz

- Felhasznaléi kézikdnyv Modbus-hoz és
CANopen-hez

VW3 A31823

Rendelési szam

VW3 A31101

Rendelési szam

Suly
kg

Suly
kg

Nemzetkézi miiszaki kézikényv (ITM) CD-ROM

DCI CD39811

0.150
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Bemutatas, jellemzdok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Opciok: fékezbellenallasok

Bemutatas
A fékezd energia disszipalasa altal a ellenallas lehet6vé teszi az Altivar 31 hajtas
szamara, hogy akkor is miikédjon, ha éppen megallasig fékez vagy lefékezett
allapotban van.
Kétfajta ellenallas all rendelkezésre:
- tokozott tipus (IP 30-as tokozat), amely megfelel az EMC elGirasoknak és egy
héfokszabalyozoés kapcsold vagy termosztat altal védett
- védelem nélkili tipus (IP00) alacsony teljesitmény tartomanyu berendezések
szamara.
Ezek a ellenallasok magas inerciaju, hajto terhelésd, gyors ciklusu gépek szamara
készlltek.
Jellemzdk
Rendelési szamok VW3 A58702 — VW3 A58732 — VW3 A58736 és | VW3 A66704
VW3 A58704 VW3 A58735 VW3 A58737
SzobahSémérséklet ‘C 40
Tokozat védelmi szintje IP 00 IP 30 IP 23
Fékellenallas-hévédelem Nincs Héfokszabalyozés kapcsoldval (1) Termosztattal (2)
Héfokszabalyozés kapcsolé  Berendezés hémérséklete °‘C - 130 + 5% 260 + 14% -
Max. fesziltség - max. aram = ~110V-03A ~220V-6A =
Min. feszlltség - min. aram - —=24V-0.01A -
Maximalis érintkezési ellendllas | mQ - 150 | 50 =

Ellenallasok terhelési tényezéje

Az ellendllas altal a tokozatban 40°C-on disszipalhat6 atlagos teljesitmény értéke
olyan fékez6 terhelési tényezd szamara lett meghatarozva, amely megfelel a
szokvanyos alkalmazasok tobbségének:

- 2 masodperces fékezés 0,6 Tn nyomatékkal minden 40 masodpercben

- 0,8 masodperces fékezés 1,5 Tn nyomatékkal minden 40 masodpercben

Hajtasok terhelési tényezGje

A hajtasok kilsé ellenallasokon val6 fékezésre szolgald bels6 daramkérei az alabbi
ciklusokra lettek kialakitva. Ezen értékek tullépése esetén a hajtas lezar és hibat jelez.
- 1.5 TN 60 masodpercig, 140-masodperces ciklusonként

- TN folyamatosan

(1) Az érintkez6t sorba kell csatlakoztatni (ez jelzésre vagy a hadldzati mdagneskapcsolo vezérlésére szolgal).

(2) Kiilén megrendelendd, 8 A-es teljesitménnyel.

Terhelési tényezd és a névleges teljesitmény meghatarozasa

Speed

: N/ e

Lt ‘

Terhelési tényezs: %

T

t: fékezési id6 masodpercben
T: ciklusidé masodpercben

1. diagram
Atlagos teljesitmény jelleggorbéje a fékezényomaték
figgvényében, kildénbdzd terhelési tényez6knél.
K1
1

A ellenallas altal a tokozatban 40°C-on disszipalhat6 atlagos teljesitmény értéke
olyan fékezd terhelési tényez6 szamara lett meghatarozva, amely megfelel a
szokvanyos alkalmazasok tébbségének. Ennek a terhelési tényezének a
meghatarozasat lasd fenn. Specifikus alkalmazas (pl.: anyagmozgatas) esetén a
névleges ellenallas-teljesitmény kiszamitasahoz figyelembe kell venni az Uj terhelési
tényez6t.

2. diagram
Megengedhet6 ellendllas tulterhelés az id6 fliggvényében (jellegzetes gorbe).

K2

20 \
60%] 18 \
= 40% 16 8
N,
1 20% 14 AN
ol 10%| 12 \\
0,06 — 10
Lo 8 \
L~ 2% 7
L= 6
0,01 —
4 Swuy
2 = [————
0 t(s)
1 10 100 1000
0,001
01 0506 1 1,5 Tb/Tn
Példa:

Motorteljesitmény Pm = 4 kW
Motor-hatasfok n = 0.85
Fékezényomaték Tb = 0.6 Tn
Fékezésiid6t=10s

Ciklusid6 T=50s

Terhelési tényez6 Lf = % =20%

Haszndlja az 1. diagramot a K1 koefficiens
meghatarozasahoz, amely esetében a fékezényomaték
0.6 Tn, a terhelési tényez6 pedig 20%. K1 = 0.06

Haszndlja a 2. diagramot a K2 koefficiens meghatarozasahoz, amely esetében a
fékezési idé 10 masodperc.

K2=7

A névleges ellendllas teljesitménynek (Pn) nagyobbnak kell lennie, mint:
_ 1 _ 3 1 \_

Pn= Pmx K1 x n(l tiss Lf>_ 4.10% x 0.06 x O.85<l = 0_2)_ 350W

18
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531231

531232

Rendelési szamok Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Opciok: fékezbellenallasok

Hajtasok Min. Ohmikus  Rendelkezésre all6 Rendelési szam Suly
ellendllas  érték atlagos teljesitmény
érték
(1) 40°C(2) 50°C
Q Q w w kg
Védelem nélkiili fékez6ellenallasok
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 32 28 VW3 A58702 0.600
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2 40
| ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 80
ATV 31H/C/K075N4, 80
ATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 54
ATV 31H/C/KU22N4 54
ATV 31H075S6X 96
I ATV 31HU15S6X, ATV31HU22S6X 64
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 40 35 VW3 A58703 0.850
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31HU40S6X 44
ATV 31H/C/KU22M2 25 68 32 28 VW3 A58704 0.600
Védelemmel ellatott fékez6ellenallasok
ATV 31H/C/K018M2, ATV 31H/C/K037M2, 40 100 32 28 VW3 A58732 2.000
ATV 31H/C/K055M2, ATV 31H/C/K075M2, 40
ATV 31H/C/KU11M2, ATV 31H/C/KU15M2, 27
ATV 31H/C/K037N4, ATV 31H/C/K055N4, 40
ATV 31H/C/K075N4, 40
AATV 31H/C/KU11N4, ATV 31H/C/KU15N4, 27
ATV 31H/C/KU22N4 80
i ! 80
VW3 A58702 54
54
ATV 31H/C/KU22M2, 25 68 32 28 VW3 A58733 2.000
ATV 31H/C/KU30N4, 55
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31H/C/KU30N4, 55 100 40 35 VW3 A58734 2.000
ATV 31H/C/KU40N4 36
ATV 31H/KU55N4, 29 60 80 69 VW3 A58735 3.400
ATV 31H/KU75N4 19
ATV 31HU55S6X 34
ATV 31HU75S6X 23
ATV 31H/KD11N4, ATV 31H/KD15N4 20 28 200 173 VW3 A58736 5.100
ATV 31HD11S6X, ATV 31HD15S6X 24
(1) A hajtas teljesitményétdl fiigg.
(2) Az ellendllds &ltal disszipalt teljesitmény a maximdlis 115°C-os hémérsékleten, amely maximum 75°C-os
hémérsékletemelkedést jelent a 40°C-os kdrnyezethez képest.
(3) A kiilénbdz6 ohmikus értékek az ellendllds utasitdsokban leirt csatlakozds tipusatdl fiiggenek.

VW3 A5873e

] Teerancaniqus | 19



Bemutatas, jellemzdok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Opciodk: haldzati fojtdtekercsek

Bemutatas

Halozati fojtotekercs tipusa

A taphalézaton ezek a fojtétekercsek emelt szintli védelmet biztositanak a
tulfeszultségekkel szemben, és lecsdkkentik a hajtas altal Iétrehozott
harmonikustorzitast.

A javallott fojtotekercsek csdkkentik a maximalis haldzati aramfelvételt és
megfelelnek az EN 50178 (VDE 0160 1-es szint(i nagy energiaju tulfesziltségek a
haldzati feszultségen) szabvanynak.

A fojtotekercsek értékei a névleges halézati feszlltség 3% és 5% kozotti fesziltség
drop-jahoz lettek kialakitva. Az ennél nagyobb értékek esetében csékkenni fog a
nyomaték.

A hélézati fojtétekercseket f6leg az alabbi esetekben javallott hasznalni:

m Olyan taphalézatok esetében, amelyet jelentds zavaréhatas ér mas
berendezésektdl (zavar, tulfeszlltségek)

m Olyan haldzati tapegység esetében, amelynek a fazisok kozétti fesziltségi
kiegyensulyozatlansaga meghaladja a névleges feszlltség 1,8 %-at

m Olyan hajtas esetében, amelyet nagyon alacsony impedanciaju halézat taplal (a
hajtashoz képest tizszer nagyobb teljesitményl transzformatorok kdzelében)

A hajtas csatlakozasi pontjanal varhaté rovidzarlati aram nem haladhatja meg a
rendelési szam tablazatban feltlintetett maximalis értéket. A haldzati fojtétekercsek
hasznalata a kévetkez8 haldzatokhoz vald csatlakozast teszi lehetdvé:

- Max. Isc 22 kA 200/240 V esetében

- Max. Isc 65 kA 380/500 V és 525/600 V esetében
m Frekvenciavaltok ugyanarra a halézatra torténé nagy szamban valé telepitése
esetében
m Fazisjavité kondenzatorok tulterhelésének csdkkentése érdekében, ha a telepitési
kérnyezetben fazisjavité berendezések vannak.

| VZ1 L00 | VZ1 L00 | vZ1 Lo1 | VW3 A6 | VW3 A6 | VW3 A6 | VW3 A6 | VW3 A6 | VW3 A6

4M010 |7UM50 |8UM20 |6501 6502 6503 6504 6505 6506
Jellemzdk

Szabvanyoknak valé megfeleloség EN 50178 (VDE 0160 1-es szintl nagy energiaju tulfesziltségek a halézati fesziltségen)
Fesziiltség drop A névleges haldzati fesziltség 3 - 5%-a kodzott. Az ennél magasabb értékek

nyomatékveszteséget okoznak.
Védelmi fok Fojtétekercs IP 00

Csatlakozék IP 20 IP 10 IP 00
Fojtotekercs értéke mH 10 5 2 10 4 2 1 0.5 0.3
Névleges aram A 4 7 18 4 10 16 30 60 100
Veszteség W 17 20 30 45 65 75 90 80 -
20



803687

Rendelési szamok

Szabalyozott hajtasok aszinkron
motorokhoz

Altivar 31

Opciodk: haldzati fojtdtekercsek

VW3 A6650e

Altivar 31 Fojtétekercs
1- fazisu vagy Halézati aram Halézati aram Rendelési szam Suly
3-fazisu fojtotekercs nélkil fojtotekercesel
Umin- Umax.- Umin.- U max.-
nal nal nal nal
A A A A kg
1-fazisu tapfesziiltség: 200...240 V (1) 50/60 Hz
ATV 31H/C/KO18M2 3.0 2.5 2.1 1.8 VZ1 L004MO10 0.630
ATV 31H/C/KO37M2 5.3 4.4 3.9 3.3
ATV 31H/C/K055M2 6.8 5.8 5.2 43 VZ1 L007UM50 0.880
ATV 31H/C/K075M2 8.9 7.5 7.0 5.9
ATV 31H/C/KU11M2 12.1 10.2 10.2 8.6 VZ1 L018UM20 1.990
ATV 31H/C/KU15M2 15.8 13.3 13.4 1.4
ATV 31H/C/KU22M2 21.9 18.4 19.2 16.1
3-fazisu tapfesziiltség: 380...500 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H/C/KO37N4 2.2 1.7 1.1 0.9 VW3 A66501 1.500
ATV 31H/C/K055N4 2.8 2.2 1.4 1.2
ATV 31H/C/K075N4 3.6 2.7 1.8 1.5
ATV 31H/C/KU11N4 4.9 3.7 2.6 2
ATV 31H/C/KU15N4 6.4 4.8 3.4 2.6
ATV 31H/C/KU22N4 8.9 6.7 5 4.1 VW3 A66502 3.000
ATV 31H/C/KU30N4 10.9 8.3 6.5 5.2
ATV 31H/C/KU40N4 13.9 10.6 8.5 6.6
ATV 31H/KU55N4  21.9 16.5 11.7 9.3 VW3 A66503 3.500
ATV 31H/KU75N4  27.7 21 15.4 121
ATV 31H/KD11N4  37.2 28.4 22.5 18.1 VW3 A66504 6.000
ATV 31H/KD15N4  48.2 36.8 29.6 23.3
3-fazisu tapfesziiltség: 525...600 V (7) 50/60 Hz
ATV 31H075S6X 2.5 2.4 1.4 1.4 VW3 A66501 1.500
ATV 31HU15S6X 4.4 4.2 2.4 2.3
ATV 31HU22S6X 5.8 5.6 3.8 3.6
ATV 31HU40S6X 9.7 9.3 6 5.8 VW3 A66502 3.000
ATV 31HU55S6X 14.7 141 7.8 7.5
ATV 31HU75S6X 19.3 18.5 11 10.7 VW3 A66503 3.500
ATV 31HD11S6X 25.4 24.4 15 14.4
ATV 31HD15S6X 33.2 31.8 211 20.6 VW3 A66504 6.000

(1) Névleges tapfesziiltség: U min....U max.
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Bemutatas, jellemzdok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Opciok: tovabbi EMC bemeneti sz(ir6k

Bemutatas

Jellemzdok

Szabvanyoknak valé
megfeleléség

Funkcio

Az EMC "termék" szabvanyok szabdlyozott hajtasokra vonatkoz6 IEC/EN 61800-3
el6irasainak és a eurépai EMC (elektromagneses kompatibilitas) direktivanak
megfeleléen az Altivar 31 beépitett bemeneti interferenciaszirékkel rendelkezik.

Tovabbi sz(ir6k beépitése lehetévé teszi a hajtasok szamara, hogy tébb szigoru
eldirasnak megfeleljenek: ezek a szlrbk a készllék halézati tapvezetéken vezetett
kisugarzasait leszoritjgak az EN 55011 A osztalyu (1) vagy az EN 55022 B osztalyu
szabvanyainak hatarértékei ala.

Ezen tovabbi sz(ir6ket az ATV 31H hajtasok ala telepitik. Az ATV 31C és K hajtasok
esetében a termék oldalara is telepithet6ek. Tamaszként szolgalnak a hajtasok
szamara és menetes lyukak segitségével szerelhet&ek fel.

A halozat tipusanak megfelel6en hasznalando

Ezen tovabbi sz(ir6k hasznalata csak a TN (nullazott csatlakozas) és TT (nulla - fld)
tipusu halézatok esetében lehetséges.

Az IEC 61800-3 szabvany, D2.1 fuggeléke szerint az IT (impedancia-féldelt vagy
levalasztott csillagpontu) halézatokon a szlr6k levalasztas figyel6k véletlenszer(
mUikodtetését idézhetik eld.

A tovabbi sz(irék hatékonysaga ezen tipusu haldzat esetében a nulla - féld kdzotti
impedancia természetétdl is fligg, és ezért kiszamithatatlan.

Ha egy IT haldzatra egy gépet kell telepiteni, akkor az egyik lehetséges megoldas

egy levalasztd transzformator beillesztése és a gép helyi csatlakoztatasa a TN vagy
a TT halozatra.

EN 133200

Védelmi szint

IP 21 és IP 41 a fels6 részen

Maximalis relativ paratartalom

93% kondenzécié vagy csepeg6 viz nélkil megfeleléen a IEC 68-2-3 szabvanynak

Szobah6émérséklet az eszk6z M(ikodés °‘C -10...+ 60

kérl Tarolas °C -25..+70

Maximalis miikodési Terheléscsokkenés nélkul m 1000 (ezen érték felett, minden tovabbi 100 méterenként csékkentse az aramot
magassag 1%-kal)

Az IEC 60068-2-6 szabvanynak
megfelelen

1.5 mm csucstdl csucsig 3 és 13 Hz kdzott
Csucsértéke 1 gn 13 és 150 Hz kdzott

Utéséllésag Az IEC 60068-2-27 15 gn 11 ms esetében
szabvanynak megfeleléen
Max. névleges fesziiltség 50/60 Hz 1-fazisu \' 240 + 10%
50/60 Hz 3-fazisu \' 240 + 10%
500 + 10%
600 + 10%
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Rendelési szamok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Opciok: tovabbi EMC bemeneti sz(ir6k

Hajtasokhoz Sziiré
Rendelési szam  Arnyékolt kabel In Il Vesz- Rendelési szam Suly
maximalis 2) (3) teség
hosszusaga 4)
EN 55011 EN 55022
A osztély B osztaly
(1) 2
m m A mA W kg
1-fazisu tapfesziltség: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 31H/C/K0O18M2 50 20 9 100 - VW3 A31401 -
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2 50 20 16 150 - VW3 A31403 -
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H/C/KU22M2 50 20 22 80 VW3 A31405 -
3-fazisu tapfesziiltség: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 31H/C/K037N4 50 20 15 15 - VW3 A31404 -
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4 50 20 25 3 - VW3 A31406 -
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H/KU55N4 50 20 47 45 - VW3 A31407 -
ATV 31H/KU75N4
ATV 31H/KD11N4 50 20 49 45 - VW3 A31409 -
ATV 31H/KD15N4

(1) A szliré-kivdlaszto tabldzatokban lathatdak a hajtdsokat és a motorokat 6sszekété drnyékolt

kdbelek hatadrértékei (hosszusdg) 2 - 16 kHz-es kapcsoldsi frekvencia esetén. Ezek a
hatdrértékek csak példaként szolgdinak, mivel a hatdrértékek a motor zavarsz(iré
képességétdl és a haszndlt kabelektdl fiiggnek. Ha a motorok parhuzamosan vannak

dsszekdtve, akkor a teljes hosszusdgot kell figyelembe venni.

(2) In: névieges szlird dram.
(3) Maximdlis fold kiiszédram 50 Hz esetében.
(4) H6 disszipdcid dltal.
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Bemutatas, jellemzok Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Opcidk: kimeneti sz(ir6k és motoroldali fojtotekercsek

Bemutatas

A hajtas és a motor k6zé beillesztett kimeneti sz(ir6 a kdvetkez6ket teszi lehetévé:
m Az 50 méternél hosszabb kabelek esetében hatart szab a dU/dt-nek a
motorkapcsoknal (500 - 1500 V/ps),

m Kisz(ri a sz(ir6 és a motor kdzé helyezett magneskapcsold nyitasa altal okozott
zavart,

m Csokkenti a motor-féld kiiszéaramot

Ha a hajtas és a motor k6zé helyezett kimeneti magneskapcsolét hasznal, akkor az
1-fazisu vagy 3-fazisu 200 V-os tapfesziiltség bizonyos hajtasi teljesitményeinél a
ferrit sziir6ket minden motorkabelre ra kell szerelni.

Iranyelv
LC sziirécella
Ez a cella 3 nagyfrekvenciaju fojtdtekercset és 3 kondenzatort tartalmaz.

LR sziir6cella
Ez a cella 3 nagyfrekvenciaju fojtétekercset és 3
ellenallast tartalmaz.

LR szlrd LC sz(rd

I u1 |
—O—r Y Y Y O
i V1|

Altivar 31 _¢_NW\
|
Altivar 31 1 W11
l

| |
| |
i o=/ 0= O }
‘ m‘
| |
| |
\ |

Motor fojtétekercs Ferrit sziir6k kimeneti magneskapcsolé nyilashoz
Szabvany, 100 méternél hosszabb motorkabelek

esetében (arnyékolt kabelek esetében 50 m), a

motorterminaloknal hasznalhat fojtétekercset a

tulfeszultségeket megel6zends.

) Magnes-
1
Altivar 31 kapcsolo

Altivar 31

Jellemzok (1)

LR sziir6cellak LC sziir6cellak Motoroldali
(2) fojtotekercsek
VW3 A5845e VW3 A6641e VW3 A6650e
Hajtas kapcsolasi frekvencia kHz 05..4 2 vagy 4 12 4
max.
Motorkabel hosszisaga Arnyékolt kabelek m <100 <100 <50 <100
Nem arnyékolt m - <200 <100 -
kabelek
Védelmi szint IP 20 IP 00 IP 00 IP 20

(1) A szlir6 teljesitménye akkor garantdlt, ha a motor és a hajtds k6z6tti kabel hosszisdga nem
haladja meg a fenti tabldzatban megadott értékeket.
Tébb parhuzamosan csatlakoztatott motor esetében a kabel teljes hosszusdgaba bele kell
szdmitani az 6sszes ledgazdst.
Ha a kabel hosszabb a javallottnél, akkor a sz(ir6k tulheviilhetnek.

(2) 4 kHz-nél nagyobb kapcsolasi frekvencia vagy 100 méternél hosszabb kdbel esetében kérjlik,
forduljon a regiondlis értékesitési iroddnkhoz.
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521425

Rendelési szamok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31

Opcidk: kimeneti sz(ir6k és motoroldali fojtotekercsek

VW3 A58451

LR sziir6cellak
Hajtasokhoz Veszteség Névleges Rendelési
aram szam

w A

ATV 31H/C/K018M2 150 10 VW3 A58451
ATV 31H/C/K037M2
ATV 31H/C/K055M2
ATV 31H/C/K075M2
ATV 31H/C/KU11M2
ATV 31H/C/KU15M2
ATV 31H/C/KO37N4
ATV 31H/C/K055N4
ATV 31H/C/K075N4
ATV 31H/C/KU11N4
ATV 31H/C/KU15N4
ATV 31H/C/KU22N4
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31H075S6X
ATV 31HU15S6X
ATV 31HU22S6X
ATV 31HU40S6X
ATV 31HU55S86X

Suly

kg
7.400

ATV 31H/C/KU22M2 180 16 VW3 A58452
ATV 31H/KU55N4
ATV 31HU75S86X

7.400

ATV 31H/KU75N4 220 33 VW3 A58453
ATV 31HD11S6X
ATV 31HD15S6X

Motoroldali fojtotekercsek

Hajtasokhoz Veszteség Névleges Rendelési
aram szam
w A
ATV 31H/C/KU22N4 65 10 VW3 A66502
ATV 31H/C/KU30N4
ATV 31H/C/KU40N4
ATV 31HU40S6X, ATV 31HU55S6X

12.500

Suly

3.000

ATV 31H/C/KU22M2, ATV 31H/KU55N4, 75 16 VW3 A66503
ATV 31HU7586X

3.500

ATV 31H/KU75N4 90 30 VW3 A66504
ATV 31H/KD11N4
ATV 31HD11S6X
ATV 31HD15S6X

6.000

ATV 31H/KD15N4 80 60 VW3 A66505

Ferrit sziir6k kimeneti magneskapcsolé nyitashoz
Hajtasokhoz Csomagolva Rendelési
szam
ATV 31HO18M2 3 VW3 A31451

11.000

Suly
kg

ATV 31HO37M2 3 VW3 A31452

ATV 31H055M2, ATV 31H075M2 3 VW3 A31453
ATV 31HU11M2, ATV 31HU15M2
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Bemutatas

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Kommunikacio opcidk

Modbus és CANopen kommunikacios buszok

Az Altivar 31 kozvetlenil csatlakoztathatd a Modbus és CANopen buszokhoz egy RJ45 csatlakozon keresztul, amely mindkét protokollt
tamogatja. A kommunikacio funkcié hozzaférést biztosit a hajtas konfiguracidjahoz, a beallitasi, vezérlési és ellendrzési funkcidkhoz.

CANopen

g i!!T! D

i1 i

2
3 3 3
4 4 4

@‘ @‘ @u
v
1 PLC (1)

2 CANopen févonali kabelszerelvény
3 CANopen ledagazé csatlakozas VW3 CAN TAP2
4 CANopen drop kabel VW3 CAN CA RRee

Egyéb kommunikacios buszok

Modbus

Csatlakozas splitter blokkokon és
RJ45-6s csatlakozokon keresztiil

Csatlakozas elagazé dobozokon
keresztul

=OM |

L L
ATV 31 ATV 31

1 PLC (1)

2 A vezérl6 vagy a PLC tipusanak
megfelel6 Modbus kabel

3 Modbus splitter blokk LU9 GC3

4 Modbus drop kabelek 4 T-elagazasu doboz TSX SCA 50
VW3 A8 306 Ree 5 Felhasznaldi aljzat TSX SCA 62

5 Halozati csatlakozok VW3 A8 306 RC 6 Modbus drop kabelek VW3 A8 306

6 Modbus T-elagazasu dobozok 7 Modbus drop kabelek
VW3 A8 306 TFee (kabellel) VW3 A8 306 D30

1 PLC (1)

2 A vezérl6 vagy a PLC tipusanak
megfelel6 Modbus kabel

3 Modbus kébelek TSX CSAe00

Csatlakozasok csavaros rogzitésii csatlakozon keresztiil
Ebben az esetben hasznaljon egy Modbus drop kabelt (VW3 A8 306 D30) és
halézati csatlakozokat (VW3 A8 306 DRC).

Az Altivar 31 egy modulon (bridge vagy gateway) keresztil is csatlakoztathaté az alabbi halézatokra:

m Ethernet

m Fipio

m Profibus DP
m Devicenet

A kommunikacié funkcié hozzaférést biztosit a hajtas konfiguracidjahoz, a beallitasi, vezérlési és ellen6rzési funkcidkhoz.

-y

Hal6zathoz
2 Kommunikaciés modulok
3 Kabelek VW3 A8 306 Ree,
VW3 P07 306 R10 vagy
VW3 A8 306 D30, a modul tipusatol
figgden.
4 Modbus splitter blokk LU9 GC3
5 Modbus drop kabelek
VW3 A8 306 Ree
6 Vonal lezar6 VW3 A8 306 RC

(1) Kérjik, tekintse meg szakkatalégusainkat.
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Rendelési szamok Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Kommunikacié opcidk

Modbus és CANopen kommunikacios buszok

Csatlakozas szerelvények

Leiras Rendelési szam Suly
kg

CANopen busz elagazé doboz VW3 CAN TAP2 -

8 “ Modbus elagazé doboz TSX SCA 50 0.520
g ; '[. . 3-csavaros rogzitési csatlakozo, RC vonal lezaré
B A kovetkezd kébellel csatlakoztassa: VW3 A8 306 D30
| ] Modbus felhasznaléi aljzat TSX SCA 62 0.570
I""il il 'r.ah 2 db 15-utas SUB-D csatlakozoaljzat
és 2-csavaros rogzitési csatlakozo, RC vonal lezaro
TSX SCA 50 A kévetkezé kabellel csatlakoztassa: VW3 A8 306
Modbus splitter blokk LU9 GC3 0.500
10 RJ45-6s csatlakoz6 és 1 csavaros csatlakozd
g - - Modbus vonal RJ45-6s R=120Q,C=1nF VW3 A8 306 RC 0.200
ol B lezérok csatlakoz
| i— i (1) esetében R=150Q VW3 A8 306 R 0.200
g i Csavaros R=120Q,C=1nF VW3 A8 306 DRC 0.200
TSX SCA 62 csatlakozok
esetében R=150 Q VW3 A8 306 DR 0.200
Modbus T-elagazasu dobozok Integralt kabellel (0.3 m) VW3 A8 306 TF03 -
Beépitett kabellel (1 m) VW3 A8 306 TF10 -
Csatlakozékabelek
Leiras Hosszlsag Csatlakozok Rendelési szam Saly
m kg
Kabelek 0.3m 2 RJ45-6s csatlakozo VW3 CAN CARRO3 0.050
CANopen 10m 2 RJ45-6s csatlakozé VW3 CAN CA RR1 0.500
buszhoz
KabelekModbus 3 1 RJ45-6s csatlakoz6 egyik VW3 A8 306 D30 0.150
buszhoz vége lecsupaszitva
3 1 RJ45-6s csatlakozé és 1 VW3 A8 306 0.150
15-utas SUB-D csatlakoz6-
dugé TSX SCA 62 szamara
0.3 2 RJ45-0s csatlakozo VW3 A8 306 R03 0.050
1 2 RJ45-0s csatlakozo VW3 A8 306 R10 0.050
3 2 RJ45-0s csatlakozo VW3 A8 306 R30 0.150
Kabelek 1 2 RJ45-0s csatlakozo VW3 P07 306 R10 0.050
Profibus
Gateway-hez
LA9 P307
RS 485 dupla 100 csatlakozé nélkuli TSX CSA 100 -
arnyékolt
sodrott érpard >0 csatlakozé nélkili TSX CSA 200 -
_ - kabelek
g | Aaan 500 csatlakoz6 nélkilli TSX CSA 500 -
II. Egyéb kommunikaciés buszok
q’ ,_,'__,.l. Leiras Csatlakozokabelek Rendelési szam St:(lz
174 CEV 300 20 Ethernet/Modbus bridge VW3 A8 306 D30 174 CEV 300 20 (2) 0.500
1 x Ethernet 10baseT porttal
_ (RJ45)
§ Fipio/Modbus gateway VW3 A8 306 Ree LUF P1 0.240
DeviceNet/Modbus gateway VW3 A8 306 Ree LUF P9 0.240
% Profibus DP/Modbus gateway VW3 P07 306 R10 LA9 P307 0.240
© s A paraméterek a szabvany Profibus
a DP konfiguratornak megfelel6en
] LA lettek beallitva
| ! Profibus DP/Modbus gateway VW3 A8 306 Ree LUF P7 0.240
- — A paraméterek az ABC
8 konfiguraciés szoftvernek
megfeleléen lettek bedllitva
LA9 P307 (1) Kettesével kaphato.
(2) Kérjlik, tekintse meg szakkatalogusunkat.
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531820

531440

Bemutatds PowerSuite magasszinti
felugyelet

Bemutatas
A PowerSuite szoftver és hardver eszk6z6k magas szintli parbeszédet tesznek
lehetévé a kezel6 és a Telemecanique frekvenciavaltok, lagyinditok illetve TeSys U
intelligens motorinditd k6zott. A kommunikacio révén a késziilékek elérhetéveé
valnak Microsoft Windows-os kérnyezetbdl, ugy szamitégéprél (PC), mint
zsebszamitogéprdl (PPC), illetve specidlis kezel6 terminalrol.

Az adott alkalmazashoz tartozé bedllitasok PC-n, illetve PPC-n is el6készitheték, majd a
frekvenciavaltdba, lagyinditoba letdlthetSk. A PowerSuite szoftver az adott késziilékhez il-
leszkedden Allitja el6 a konfiguracios fajlokat, funkcidkat és beallitasi paramétereket.

Szolgaltatasok
A Power Suite szoftver az el6készités, programozas, bedllitas, a miikodés kdzbeni
felugyelet és a karbantartas feladatainal is hasznalhaté. A rendelheté kilénb6z6
Osszedllitasok - a zsebszamitogép kivételével — az dsszes sziikséges kiegészitét
tartalmazzak.

PowerSuite szoftver rendszer installacié A Power Suite szoftver az aldbbi feladatokra hasznalhaté:

megjelenitése PC-n m Csak PC-n, PPC-n futtatva (hajtds csatlakoztatdsa nélkiil): a konfiguraciés és
beallitasi paraméterek el6készitésére, azok tarolasara

B A hajtast a PC-hez, PPC-hez csatlakoztatva:

O a konfiguracios és beallitasi paraméterek attoltésére (PC-re vagy PC-rél),
frissitésére

O a hajtas konfiguralasara, vagy a készllékekben meglévd beallitasok
megvaltoztatasara, archivalasara

O beadllitasra, beszabalyozasra

O a hajtdsparaméterek monitorozasara (kivéve Altivar11)

O a hajtas kdzvetlen vezérlésére (kivéve Altivar1i.

A Power Suite-tel készitett konfiguracios fajl:

® mentheté merev lemezre, CD-ROM-ra, pen drive-ra

m kinyomtathato

m exportalhatd, a Unity Studio automatizalasi szoftver platform szamara atadhaté
m a PC-n és a PPC-n készitett megegyez6 formatumu a PC/PPC-vel térténd
adatcsere standard szinkronizaciot hasznal

m jelszoval védheté.

Az Altivar31-hez hasznalt Power Suite az aldbbi szolgaltatasokat nyujtja:

Dl Oszcilloszkép funkcid, paraméterek szabad elnevezése, egyéni felhasznaléi mend
PowerSuite szoftver monitorozott Ietrehoz’asa, monitorozo kepgrnyp ossz_egllltasa, parame'terek ken:es'es_e és )
paraméterek megjelenitése PC-n rendezése. A szoftver hasznalatat a hajtasparaméterek értelmezését is tartalmazo

segit6 (,Help”) funkcié tdmogatja.

Csatlakozas
m A frekvenciavalto, lagyinditd, TeSys U motorindité a PC illetve PPC soros
portjahoz csatlakoztatandé. (Lasd a készlilékekhez mellékelt miszaki leirast.) Pont-

EET pont tipusy kézvetlen csatlakozéssal egy késziilék, mig ‘'multi-pont’ tipusu

csatlakozassal tébb hajtas kdthetd a szamitogéphez.

(Mags 1+ o ] EirTaT -
Bk POt
:y m:-: m A Power Suite szoftver hasznalhaté Ethernet hal6zaton is, ekkor a hajtas
:l ] E" Ethernet-en t6rténd eléréséhez sziikséges:
= | R - Ethernet-Modbus 174 bridge CEV300 20,
. i — - vagy a hajtasba (Altivar 38, 58, 58F) épitett kommunikacios kartya (VW3A58310)
madw siiia
ELof chl yeviotrcx i Hardver és szoftver kornyezet
:::u:-..u & m A Power Suite PC szoftver az alabbi PC kérnyezetet ill. minimalisan sziikséges
(=] . SRV TR .
a konfiguraciot igényli:
O Microsoft Windows 95 OSR2, Microsoft Windows 98 SE, Microsoft Windows NT4
i X SP5, Microsoft Windows Me, Microsoft Windows 2000, Microsoft Windows XP
| deeee] O Pentium Ill, 800MHz, 300Mbyte szabad HDD teriilet, 128 Mbyte RAM
OO mha . @ O SVGA vagy nagyobb felbontasu monitor
PowerSuite szoftver vezéridfelilet m A Power Suite PPC V2.0.0 szoftver (kéziszamitégéphez) azokon a Pocket PC-ken
megjelenitése kézi szémitogepen (PPC-n) hasznalhato, melyeken a Pocket PC-khez készitett Windows 2002 illetve 2003 operacios

rendszer van telepitve és ARM vagy XSCALE processzort tartalmaznak.

A Power Suite PPC V2.0.0 szoftver az alabbi kéziszamitdgép tipusokon lett
tesztelve:

O Hewlet Packard IPAQ 2210

o0 Compag IPAQ 3800 és 3900 sorozat

O Hewlet Packard Jornada 560.
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Rendelési szamok, PowerSuite magasszinti
kompatibilitds feligyelet

Rendelési szamok

PowerSuite eszk6z6k PC-hez és PPC-hez (1)

Lairas Osszeillitas Rendelési szam Suly
kg
PowerSuite CD-Rom m Szoftver PC-hez és PPC-hez, angol, francia, német, olasz és VW3 A8104 0.100

spanyol nyelven
m Mdiszaki dokumentéacié és ABC konfiguralé program

PowerSuite CD-ROM m Frissités el6z6 verziéju PowerSuite szoftverhez PC-hez és VW3 A8105 0.100
upgrade (frissités) PPC-hez, angol, francia, német, olasz és spanyol nyelven
m Muszaki dokumentécié és ABC konfiguralé program.

PC csatlakozé készlet m 2 x 3 m csatlakoz6 kabel 2db RJ 45 csatlakozéval VW3 A8106 0.350
m 1db RJ 45/9-t(is SUB-D csatlakoz6 adapter ATV58/58F/38
frekvenciavaltokhoz
m 1 .db RJ 45/9-tlis SUB-D csatlakozé adapter ATV68
frekvenciavaltokhoz
m 1db,RS 232/RS 485 PC” feliratu atalakité 1db 9-tlis anya tipusu
SUB-D és 1db RJ 45 csatlakozéval
m 1 db atalakité ATV11 frekvenciavaltéhoz, 1db 4-tls apa tipusu és
1db RJ 45 csatlakozéval

PPC csatlakozo6 készlet m 2 x 0,6 m csatlakozdkabel 2db RJ 45 csatlakozéval VW3 A8111 0.300
kézi szamitégéphez (2) m 1 db RJ 45/9-tlis SUB-D csatlakozé adapter ATV58/58F/38
frekvenciavaltékhoz
m 1db RS 232/RS 485 PC” feliratu atalakité 1db 9-tlis anya tipusu
SUB-D és 1db RJ 45 csatlakozéval
m 1 db atalakité ATV11 frekvenciavaltéhoz, 1db 4-tlis apa tipusu és
1db RJ 45 csatlakozdval.

(1) A legfrissebb verzidval kapcsolatban kérjiik érdeklédjon Vevdszolgalatunknal, vagy keresked6 partnereinknél.
(2) A szinkronizdcids kabelt, melyhez a készlet csatlakozik, a Pocket PC tartozéka, igy annak hidnyaban azt a Pocket PC
gyartdjatdl kell a felhasznédlonak beszereznie.

VW3 A8104
Kompatibilitas
A PowerSuite szoftver verziéinak kompatibilitasa Altivar Motor- Lagyindito / | Frekvenciavalto
frekvenciavaltokkal és Altistart lagyinditékkal indité lagyleallito
TeSys ATS 48 ATV11 |ATV28 |ATV31 |ATV38 |ATV58 |ATV68
model U ATV 58F
PowerSuite szoftver PC-hez, soros vonali 6sszekottetés 2V 1.40 2V 1.30 2V140 (=2V1.0 2V 200 (2V140 [2V1.0 2V 1.50

PowerSuite szoftver PC-hez, Ethernet 6sszekottetés 2V 1.50 2V150 [=2V2.0.0 >V1.50
és Ethernet- és és és Ethernet V2
Modbus Ethernet- | Ethernet- | kommunikaciés
bridge Modbus | Modbus | kartya vagy bridge
bridge bridge
PowerSuite szoftver PPC-hez (kézi szamitégéphez) zV150 |2V 1.30 2V1.40 [2V1.20 |[2V200 |>V1.40 (>2V1.20

Kompatibilis termékek és szoftver verziok.
I Nem kompatibilis termékek és szoftver verziok.

A PowerSuite szoftver verziéinak kompatibilitdsa a kiillonb6z6 PPC (kézi szamitogép) tipusokkal

Operacios rendszer Tesztelt modellek PowerSuite szoftver verzié
V1.30 V 1.40 V 1.50 Vv 2.0.0
Windows PPC 2003-hoz Hewlett Packard® IPAQ 2210 nem nem nem igen
Windows PPC 2002-h6z Compag® IPAQ 3800, 3900-as sorozat nem nem igen igen
Hewlett Packard® Jornada 560-as sorozat nem igen igen igen
Windows PPC 2000-hez Hewlett Packard® Jornada 525-6s sorozat igen igen igen nem
Windows CE Hewlett Packard® Jornada 420 igen nem nem nem
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Meéretek

Szabalyozott hajtasok aszinkron
motorokhoz

Altivar 31
ATV 31HOeeM2/M2A
Lemez EMC
felszereléséhez (hajtassal)
— S
0 IIIIIIIIIIIIIJII o5,/ ] 5 of
(I 0 o)
Q OO0/ i
S | &
I ] ATV 31H c
R 018M2, 037M2 130
_ 60 055M2, 075M2 140

72

(1) Csak azon hajtdsok szamdra, amelyek rendelési szama A-ra végzddik.
ATV 31HUeeM2/M2A, ATV 31HO®eN4/N4A — ATV 31HU40N4/N4A, ATV 31H075S6X — ATV 31HU40S6X

>

Lemez EMC
felszereléséhez (hajtassal)

(1) Csak azon hajtdsok szamdra, amelyek rendelési szama A-ra végzddik.
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170

(1) Csak azon hajtasok szaémdra, amelyek rendelési szdma A-ra végzddik.
ATV 31HD1eN4/N4A, ATV 31HD1eS6X
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00//a ATV 31H a b ¢ d G H J K 0
T UtleM2, 105 143 150 49 93 1215 5 16.5 2x5 2xM5
037N4 - U15N4 csavar
U75S6X, U15S6X
i al—Tt U22M2, 140 184 150 48 126 157 6.5 20.5 4x5
il o - A U22N4 - U40N4
= G = U22S6X, U40S6X
a
ATV 31HU55N4/N4A, ATV 31HU75N4/N4A, ATV 31HU55S6X, ATV 31HU75S6X
Lemez EMC
felszereléséhez (hajtassal)
Te)
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00,
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2xM5
csavar
i E— 2 ] Q
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180 . Ny
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Lemez EMC
felszereléséhez (hajtassal)
AxD6
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e
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= 225 =
245 2
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(1) Csak azon hajtdsok szamdra, amelyek rendelési szama A-ra végzddik.
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Méretek Szabalyozott hajtasok aszinkron
motorokhoz
Altivar 31
Tokozott hajtas

ATV 31CO0eeM2

I
240

163

218

AxD5,5
®
O %
o O
e B
)
© &)
— UC®T _Te[Tel i
192

210

ATV 31CU11M2, ATV 31CU15M2, ATV 31COeeN4, ATV 31CU11N4, ATV 31CU15N4

[T 1

192

N

297

277

ATV 31CU22M2, ATV 31CU22N4, ATV 31CU30N4, ATV 31CU40N4

340

208

318

4x@5,5

230

] Teerancaniqus | 31



Meéretek

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Hajtas készlet

ATV 31KeeeM2, ATV 31KOeeN4, ATV 31KU22N4, ATV 31KUeON4

googio

000000
000000
000000
000000
000000
000000
000000

0o TN 11 T TT

ATV 31K a al b
OeoM2 254 214 280

Felszerelés

al

|| 10

bl

Ji
@ —o

\7xD5,5

b1 ¢ ci E F G H K

240 153 123 10

117 234 260 130

UieM2, OeeN4, U1eN4 250 219 337

297 186 127 1

115 230 317 158.5

U22M2, UeeN4 265 234 380

340 209 134 1

122.5245 360 180

Megjegyzés: a termékhez furdsablon is tartozik.

ATV 31KU55N4, ATV 31KU75N4, ATV 31KD1eN4/eM2

Felszerelés
c a
8x28
3
a2
—
Oy
o o ol——
T ' I
$7,
<@
e
9 ®—7
-| = = g
9 ®—
] o] [o] X
- 2]
ul ] o 4| \‘é
d o o o o ‘ -+
o o o I— ? i A
N | lolo] % “ |
Cahcs iy — 19 F F | |10
l30] G 30 0
L T -
al
ATV 31K a al a2 b b1 c E F G H J K Ki O
U55N4, U75N4 400 340 334 600 444 343 12 155 250 49 500 180 O 12x6
D11N4, D15N4 450 370 386 700 546 267 13 180 280 39 600 150 180 14x6
Megjegyzés: a termékhez furdsablon is tartozik.
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Méretek (folytatas) Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Lemezek T sinre valo felszereléshez
VW3 A11851 VW3 A31852

[i U I
g’ g © ©
3 = DE U
L 1

L5

379 40[> 105

Szerelvény UL NEMA 1. el6irasoknak megfelel6 szereléshez
VW3 A31811 - VW3 A31817

39

Vw3 Ab
A31812 77
A31813 és A31814 107
A31815 138
A31816 179
A31817 244
(1) Hajtas

(2) Készlet VW3 A3181e-hez

Tavoli terminal
VW3 A31101

Felszerelés
55,6
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Méretek (folytatas) Szabalyozott hajtasok aszinkron

Altivar 31
Védelem nélkiili fékez6ellenallasok
VW3 A58702 és A58704 VW3 A58703
2-vezetékes kimenet, hosszisaga 0,5 m 2-vezetékes kimenet, hosszusaga 0,5 m
4x@5 .H<§
H—H 1 Ry AA—
| ©
0| M~ N n
| - &1 2
30 = L O"‘ = -
60, Eg |6
62
Védelemmel ellatott fekezbellenallasok
VW3 A58732 — VW3 A58734 VW3 A58735 — VW3 A58737
c a
7‘5 = = ﬁ
1l B ¢
{77 /F\: Il DQ* p—
& =
o [s2]
Il o
2X@D5
4:;, \31:/: _T 3)(@515
61 = ‘ =
85
=|775]=
Vw3 a b c H
A58735 163 340 61 320
A58736, A58737 156 434 167 415
VW3 A66704

410 ‘ 540

I I

1 1L ]

1 1L 1

1 1L ]

1 1L 1 IS4

1 1L ] ™

1 1L ] L

1 1L ]

1 1L ] 4Ax@D13 O =

1 1L ]

[0 s 1 1

350 384
380 480
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Méretek (folytatds)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

1-fazisu fojtétekercsek
VZ1 Lecessee

3-fazisu fojtétekercsek
VW3 A66501 — VW3 A66506

=
[ [<
(] o
o O
ot e e
c a I
]
c
cl
\'/4| a b c G H (%] Vw3 a b c cl G G1 H %]
L004MO010 60 100 80 50 44 4x9 A66501 100 135 55 60 40 60 42 6x9
LOO7UM50 60 100 95 50 60 4x9 A66502 130 155 85 90 60 80.5 62 6x12
LO018UM20 85 120 105 70 70 5x 11 A66503 130 155 85 90 60 80.5 62 6x12
A66504 155 170 115 135 75 107 90 6x12
A66505 180 210 125 165 85 122 105 6x12
A66506 275 210 130 160 105 181 100 11 x 22
Kiegészité EMC bemeneti sziirok:
A hajtas alatti sziir6 felszerelése A hajtas melletti sziir6 felszerelése
¢ O ol " O 0l 0
1) 7] (] o o
Keo) T S o)
—] o o o
1 i Mo
— A Al
c ‘ = ‘ G ‘ = a [
| T t |
a
VW3 a b b1 c G H (%]
A31401, A31402 72 185 - 50 60 121.5 2 x M4
A31403, A31404 105 185 - 60 93 1215  2xM4
A31405, A31406 140 225 - 60 126 157 4 x M4
A31407 180 275 - 60 160 210 4 x M4
A31408, A31409 245 365 - 60 295 225 4 x M5
Kimeneti sziir6k Ferrit szlir6k kimeneti magneskapcsold nyilasabdl ered6 zavarok ellen
VW3 A58451 — VW3 A58453 VW3 A31451 — VW3 A31452
§ i 7
[ 20/ .
o ‘ —_— 7
f f RN a |
Il a
o q

Vw3 a b c G H [%] vw3 a b c (%]
A58451 169.5 340 123 150 315 7 A31451 335 33 33 13
A58452 A31452 33 215 225 9
A58453 239 46751395 212 444 7 A31453 30 19 19 6
(L] felemecanicus | 35



Kapcsolasi rajzok,

kombinaciok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

ATV 31eeeeN4, ATV 31e000S6X

3-fazisu tapfesziiltség

1

2

|||=e’k§z”z§'5- Referencia
ellenallas potenciométer
SZ1 RV1202

|
|
[R1A RIC]

ATV 31eeeel2
1-fazisu tapfesziiltség

KM1
13 14

Fékez6-
ellenallas

(1) Halozati fojtotekercs (1-fazisu vagy 3-fazisu).
(2) Hibarelé érintkezdk. A hajtds allapot tavoli kijelzéséhez.

(3) A logikai bemenetek k6z8s csonkjdanak csatlakozdsa egy kapcsold pozicidjatdl figg, Idsd az aldbbi diagramokat.

§

—O-——0-—-0--0--0--0-0-
g 9 49 03w
o & L N [ |

Referencia
potenciométer
SZ1 RV1202

LI6O

Megjegyzés: Minden csatlakozo a hajtds aljdnal helyezkedik el.

A hajtashoz kézeli vagy ugyanarra az dramkdrre csatlakoztatott induktiv aramkdrékre — mint példaul relék, érintkezék, elektromdgneses szelepek, fluoreszkalo

megvildgitds, stb. szereljen zavarsziiréket.

Alkalmazhato tovabbi alkatrészek (szakkataldgusunkban megtaldlhatja az 6sszes rendelési szamot).

Kod Leiras
Qi GV2 L vagy Compact NS (lasd a 40-43. oldalakat)
KM1 LC1 ee® + LA4 DA2U (lasd a 40-43. oldalakat)
S1, 82 XB2 B vagy XA2 B nyomégomb
T1 100 VA transzformator 220 V szekunder
Q2 GV2 L a T1 nominalis primer aram duplaja
Q2 GB2 CB05

Példak a javallott aramkori kialakitasok rajzaival
Logikai bemeneti kapcsolék
JForras” pozicié

,Nyeld” pozicid

2-vezetékes vezérlés

3-vezetékes vezérlés

CLI pozicié PLC tranzisztor kimenetekkel

24V

oV
PLC

Analdg fesziiltség bemenetek
+ 10 V kilsé

AOC kimenet

Logikai kimenetként
huzalozva

ATV 31 vezérl6 sorkapcsok |

24V
relé
10 mA

Analég aram bemenet
0-20 mA, 4-20 mA, X-Y mA

> ATV 31 vezérl6 sorkapcsok
<

ATV 31 vezérld sorkapcsok i

N g x o N x|
+ = | i | ] }
E,
LI1: Elére LI1: Stop
LIx: Vissza LI2: Elére
LIx: Vissza

ATV 31 vezérl6 sorkapcsok

; )

|
i |
1 = > |
| o |

Sebesség
referencia
potenciométer
2.2t0 10 kQ

+ 10 V kuls6

i ATV 31 vezérlé sorkapcsok
} N >

} < o

ATV 31 vezérl6 sorkapcsok i
>
o

Forras
0-20 mA
4-20 mA
X-Y mA
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Kapcsolasi rajzok,
csatlakozasok, felszerelés

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Elektromagneses kompatibilitas

Kapcsolasi rajzok
Tovabbi zavarelnyomé bemeneti sziirck VW3 A3140e

3-fazisu tapfesziiltség 1-fazisu tapfesziiltség

- 3~ _ 2~
o i 83 3N
| |
} o N o VW3 A3140e } . 4 o« VW3 A3140e
- i i T B i i’
(W L pa Wﬁ ”B 777777777777777777 (W L pa Wﬁ
t ATV 3leeeeee i ATV 3leceeee
| |
L L

EMC szabvanyoknak megfelel6 csatlakozasok
Iranyelv

B A hajtés, a motor és a kabel arnyékolasa kdzotti féldeléseknek ,nagyfrekvencidsan” ekvipotencialisnak kell lennilk.

m Hasznaljunk mindkét végén 360°-ban kdrbebilincselve foldeléshez csatlakoztatott arnyékolt kabelt a motor kabelekén, a fékezéellenallas
kabeleként és vezérlskabelként. Arnyékolds részeként hasznalhatunk fém kabelcsovet vagy kdbelcsatornat, ha annak a folytonossaga
biztositott.

m A tapkébelt (haldzati tapfesziltség) és a motorkabelt maximalisan el kell kiloniteni egymastol.

ATV 31Heee hajtasok telepitési rajza

A hajtashoz mellékelt, és ra felszerelendé acéllemez (gép fold)
Altivar 31
Nem arnyékolt tapfesziltség vezetékei vagy kabele

CJ

O
(©)

O
O

%

GO WON=

Nem arnyékolt huzalok a biztonsagi relé érintkezdinek kimenetéhez.
A hajtashoz a lehet6 legkdzelebb rogzitse és foldelje le a kabelek arnyékolasat 6,

7 és 8:
- Csupaszitsa le az arnyékolast.

o ? - Megfelel6 méretl kabelrdgzitSkkel a kabel lecsupaszitott részét rogzitse a
lemezre 1.
A megfelel6 érintkezéshez az arnyékolast kell6en szorosan kell raszoritani a
fémlapra.

A kabelrégzitéknek rozsdamentes acélbdl kell lennitk.

6 Arnyékolt kabel a motor csatlakoztatadséhoz.

7 Arnyékolt kdbel a vezérlés/parancs kabelek csatlakoztatdsahoz. A tébb vezetéket
igényl6 alkalmazasok esetében hasznaljon kis

keresztmetszetli kabeleket (0.5 mmz).

8 Arnyékolt kabel a fékezbellenallas csatlakoztatdsahoz.
6, 7, 8, Az arnyékolast mindkét végén le kell foldelni. Az arnyékolasnak
folyamatosnak kell lennie, a kdztes csatlakozasokat pedig EMC szempontbdl
arnyékolt fém dobozokban kell elhelyezni.

9 Foldel6 csavar a kis méretli motorkabelhez, mivel a hiit6borda csavarja
hozzaférhetetlen.

Megjegyzés: A hajtds, motor és kabel drnyékolds kézétti HF ekvipotencialis fold csatlakozdstdl fiiggetleniil a PE védé vezetékeket (z6ld-sdrga) minden egység
esetében csatlakoztatni kell a megfelelé csatlakozdponthoz.

Ha még egy bemeneti szlirbt haszndl, akkor azt a hajtds ala szerelje fel és egy nem arnyékolt kabellel csatlakoztassa kbézvetlenlil a haldzati tapfesziiltséghez. A
hajtds csatlakoztatdsa 3 ez esetben a szlir6 kimeneti kdbelén keresztil torténik.

Miikodés egy IT rendszerben

IT rendszer: levalasztott vagy impedancian keresztl féldelt csillagpont.
Hasznaljon egy folyamatos szigetelésfigyel6 készilléket, amely kompatibilis a nem linearis terhelésekkel, pl.: Merlin Gerin XM200 tipus.

Az ATV 31eeeM2 és N4 hajtasok beépitett RFI szlir6kkel vannak felszerelve. Az IT rendszerben valé miikédéshez kétféleképpen lehet
levalasztani ezeket a sziir6ket a féldelésrol:

m ATV 31H018M2 - ATV 31HU22M2 és ATV 31H037N4 - ATV 31HU40N4, a sz(ir6 levalasztasahoz hizzon ki egy athidalét.

m ATV 31HU55N4 - ATV 31HD15N4, a sz(ir6 levalasztasahoz huzza ki a kabel végét.
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Felszerelesi s telepitesi  Szabalyozott hajtasok aszinkron

javaslatok motorokhoz
Altivar 31

A hajtas hasznalati kérilményeinek megfeleléen, telepitéskor figyelembe kell majd
venni az adott el6irasokat, és a megfelel§ szerelvényeket kell majd hasznalni.

Felszerelési javaslatok ATV 31H hajtasokhoz

Az egységet fliggblegesen, + 10°-ban telepitse.

m Ne helyezze kozel a flitéelemekhez.

m Hagyjon elegend6 szabad teret az egység hiitését biztosito alulrél felfelé iranyuld
|légaramlas szamara.

\
>d (@czd

\ =10 mm

>50 mm
™

A

>50 mm

Felszerelés tipusai
m A tipusu felszerelés

(@c > 50 mm (@c > 50 mm (@c

m B tipusu felszerelés

A A
o O O

m C tipusu felszerelés
/\ /\ /\

d >50 mm q >50 mm d

Veéds fedlap eltavolitasa Ha a hajtas tetejérdl eltavolitja a védé fedlapot (mint ahogy az szemkozt lathato),
akkor ezzel a védelmi szint IP 20-ra cs6kken.

Terheléscsokkenési goérbék a névleges hajtas-aramhoz (In), a hémérséklet, a
kapcsolddasi frekvenciatdl és a felszerelés tipusatdl fliggéen.

I/In In
100 %
-5%
90 % \ -10 % -10%
-15%
80 % ™ <20%
\ _ 250 25 08 40°C A és B tipusu felszerelés
- 0|
70 % \ -30%
\ -35% _ 359y 50°C C tipusu felszerelés
60 % - 40 %
_ 45 0p) 50°C A és B tipus felszerelés
50 % -50%
} & 60°C C tipusu felszerelés
40 %
- 65 9| 60°C A és B tipusu felszerelés
30 %
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Kapcsolasi frekvencia

Kornyezeti h6mérsékletek esetében (pl.: 55°C), a 2 gorbe kozbtt helyezkedik el.
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Felszerelesi s telepitesi  Szabalyozott hajtasok aszinkron

javaslatok (folytatas) motorokhoz
Altivar 31

Specifikus javaslatok ATV 31 hajtasok falra szerelt vagy foldre
allithato tokozatba val6 felszereléséhez

Olvassa at a szemkdzti oldalon taldlhato felszerelési javaslatokat.

— — A hajtasban valé megfelels légaramlés biztositasahoz:

m Helyezzen fel szell6z6 racsokat.

m Ellendrizze, hogy elegend6 mértéki-e a szell6zés. Ha nem, akkor telepitsen

— | forszirozott szell6zést szirével. A nyilasoknak és/vagy ventilatoroknak legalabb
= — [ 8 akkora légaramlast kell biztositaniuk, mint a hajtas ventilatoroknak (lasd az alabbi
tablazatot).

m Hasznaljon specidlis IP 54-es védelemmel ellatott sz(ir6ket.
B A hajtas tetejérdl vegye le a véds fedlapot.

A ventilator légaramlasanak atfolyasi mértéke a hajtas teljesitményétdl fiigg
ATV 31 hajtas atfolyas m3/perc

HO018M2, HO37M2, HO55M2, HO37N4, HO55N4, 0.3
HO75N4, HU11N4, H075S6X, HU15N6X

HO075M2, HU11M2, HU15M2, HU15N4, HU22N4, 0.55
HU22S6X, HU40N6X

HU22M2, HU30N4, HU40N4, HU55S6X, 1.55
HU75S6X

HU55N4, HU75N4, HD11S6X 1.7
HD11N4, HD15N4, HD15S6X 2.8

Por és nedvességallé falra szerelt vagy foldre allithaté fém tokozat (IP 54-es
fokozatu védelem)
A hajtast egy por és nedvességallo tokozatban kell felszerelni, ha fennallnak a
kdvetkezé kornyezeti feltételek: por, korroziv gdzok, magas paratartalom amely
magaba foglalja a kondenzacid, csepegé viz, spriccel6 folyadékok, stb. veszélyét.
A hajtas igy olyan tokozatban is hasznalhatd, ahol a maximalis belsé h6mérséklet
elérheti az 50°C-ot.

Tokozat méretének kiszamolasa

Maximalis termikus ellenallas Rth (°C/W)

6 = maximalis h6mérséklet a tokozaton belil °C-ban

6e = maximalis kilsé h6mérséklet °C-ban

P = teljes disszipalt teljesitmény a tokozatban W-ban
Adjuk hozza a berendezés tobbi 6sszetevdje altal disszipalt teljesitményt.

A tokozat hasznos hé disszipacios feliilete S(m?)
(oldalsé + felsé + ellils6 panel, ha falra szerelt)

S = K K = termikus ellenallas a tokozat négyzetmétereként.

~ Rth

Fém tokozatok esetében: K = 0.12 belsé ventilatorral, K = 0.15 ventilator nélkal

Megjegyzés: Ne haszndljon szigetelt tokozatokat, mert alacsony a vezet6képességuk.

Az egységet fliggblegesen, + 10°-ban telepitse.

Ne helyezze kdzel a flit6elemekhez.

Hagyjon elegendd szabad teret az egység h(itését biztosité alulrdl felfelé iranyuld
légaramlas szamara.

/ Felszerelési javaslatok ATV 31 hajtasokhoz

=100 mm

() 23
U] IeIE‘—'Iel JU

R
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521466

803714

531250

Kombindcidk sajat Szabalyozott hajtasok aszinkron
szerelésekhez motorokhoz

Altivar 31

Motorinditok

Alkalmazasok

Az alabbiakban javallott kombinaci6 felhasznalasaval ésszedllithato egy teljes
motorinditd, amely tartalmaz egy megszakitét, egy magneskapcsolét és egy Altivar 31
szabalyozott hajtast.

Az megszakito véd az esetleges révidzarlattal szemben, levéalaszt, és sziikség
esetén le is lakatolhato.

A magneskapcsolo biztositja a biztonsagi jellemz6k vezérlését és kezelését, és
levalasztja a ledllitott motort.

Az Altivar 31 hajtasok elektronikus védelemmel vannak ellatva a fazisok k6zotti,
valamint a fazis és a fold kdzétti révidzalatok ellen; ebbdl kifolydlag folyamatos
taplalast és termikus védelmet biztositanak a motor szamara.

Motorindité hiit6bordas hajtas szamara
Szabalyozott 4-polusu 50/60 Megszakito (2) Max. Magneskapcsolo (3)

hajtas Hz motorok Rendelési Méret- Vvalészi- Adjuk a fesziiltség-
Rendelési szam névleges szam tato-  hi halé- szamot az alap
teljesitmény- many zatilsc rendelési szamhoz,
tartomanya (7) hogy megkapjuk a
teljes rendelési
szamot (4)
kW HP A kA
1-fazisu tapfesziltség: 200...240 V
ATV 31H018M2 0.18 0.25 Gv2L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31HO37M2 0.37 0.5 GV2L10 6.3 1 LC1 K0610
ATV 31H055M2 0.55 0.75 Gv2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31H075M2 0.75 1 GvV2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31HU11M2 11 1.5 GV2L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31HU15M2 1.5 2 GvV2L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31HU22M2 2.2 3 Gv2L22 25 1 LC1 D09
3-fazisu tapfesziiltség: 380...500 V
ATV 31HO37N4 0.37 0.5 GV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31HO055N4 0.55 0.75 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HO75N4 0.75 1 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU11N4 1.1 1.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31HU15N4 1.5 2 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU22N4 2.2 3 GvV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU30N4 3 - GvV2L16 14 5 LC1 K0610
GV2 L ATV 31HU40N4 4 5 GvV2L16 14 5 LC1 K0610
+ ATV 31HU55N4 5.5 7.5 Gva2L22 25 22 LC1 D09
Le1k ATV 31HU75N4 7.5 10 GV2L32 32 22 LC1 D18
;TV31H000000 ATV 31HD11N4 11 15 NS80HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31HD15N4 15 20 NS80HMA 50 22 LC1 D32
(1) A megadott HP értékek megfelelnek az NEC (National Electronical Code) elirdsainak.
(2) NS80HMA: Merlin Gerin markanév alatt értékesitett termék.
(3) A mdgneskapcsoldk dsszetevéi
LC1-K06: 3 f6érintkezé + 1 ,,N/O" segédérintkez6
LC1-D09/D32/D40: 3 féérintkez6 + 1 ,N/O” segédeérintkezd
(4) Szokdsos vezérlé aramkor feszliltségek.
Valtakoz6 aramu vezérl6aramkor
Volt ~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 us
60 Hz B6 E6 F6 M6 - uée
50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7z
Volt ~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7
Mas feszliltségek esetében 24 és 660 V kdzétt, illetve egyenaramu vezérléaramkor esetén
kérjuk, forduljon regionalis értékesitési irodankhoz.
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Kombinaciok sajat
szerelésekhez

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Motorinditok

Gva2L

+
LC1K

+
ATV 31Heeee00

Alkalmazasok

Az aldbbiakban javallott kombinacié felhasznalasaval ésszedllithato egy teljes
motorinditd, amely tartalmaz egy megszakitét, egy magneskapcsolét és egy Altivar 31
szabalyozott hajtast.

Az megszakité véd az esetleges révidzarlatokkal szemben, levalaszt, és sziikség
esetén le is lakatolhato.
A magneskapcsold biztositja a biztonsagi jellemz6k vezérlését, kezelését, és
levalasztja a leallitott motort.
Az Altivar 31 hajtasok elektronikus védelemmel vannak ellatva a fazisok kozotti,
valamint a fazis és a fold kdzétti révidzalatok ellen; ebbdl kifolydlag folyamatos
taplalast és termikus védelmet biztositanak a motor szamara.

Motorindito hiitébordas hajtas szamara
Szabalyozott 4-p6lust 50/60 Megszakito (2) Max. Magneskapcsol6 (3)

hajtas Hz motorok Rendelési Méret- Valoészi- Adjuk afesziiltség-
Rendelési szam névleges szam tarto- Nl halé- szamot az alap
teljesitmény- many zatilsc rendelési szamhoz,
tartomanya (7) hogy megkapjuk a
teljes rendelési szamot
4)
kw HP A kA
3-fazisu tapfesziiltség: 525...600 V
ATV 31H07586X 0.75 1 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31HU15S6X 1.5 2 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31HU22S6X 2.2 3 GvV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31HU40S6X 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31HU55S6X 5.5 7.5 GvV2L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31HU75S6X 7.5 10 GvV2L22 25 22 LC1 K0610
ATV 31HD11S6X 11 15 GvV2L132 32 22 LC1 D09
ATV 31HD15S6X 15 20 NS80HMA 32 22 LC1 D09

(1) A megadott HP értékek megfelelnek az NEC(National Electronical Code) el6irdsainak.
(2) NS80HMA: Merlin Gerin mérkanév alatt értékesitett termék.
(3) Mdgneskapcsolok dsszetevéi
LC1-K06: 3 f6érintkezé + 1 ,,N/O" segédérintkezé
LC1-D09/D32/D40: 3 féérintkezé + 1,,N/O" segédérintkezé
(4) Szokdsos vezérléaramkor feszliltségek.

Valtakoz6 aramu vezérl6aramkor

Volt ~~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 5]

60 Hz B6 E6 F6 M6 - Ué

50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Volt ~~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Mas feszlltségek esetében 24 és 660 V kdzbtt, illetve egyenaramu vezérl6aramkér esetén
kérjik, forduljon regionalis értékesitési irodankhoz.
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Kombinaciok sajat
szerelésekhez

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Motorinditok

Alkalmazasok

Az alabbiakban javallott kombinacié felhasznalasaval 6sszeallithato egy teljes
motorinditd, amely tartalmaz egy megszakitét, egy magneskapcsolot és egy Altivar
31 szabalyozott hajtast.

Az megszakito véd az esetleges révidzarlatokkal szemben, levalaszt, és sziikség
esetén le is lakatolhato.

A magneskapcsold biztositja a biztonsagi jellemz6k vezérlését és kezelését, és
levalasztja a leallitott motort.

Az Altivar 31 hajtasok elektronikus védelemmel vannak ellatva a fazisok kozotti,
valamint a fazis és a fold kdzétti révidzalatok ellen; ebbdl kifolydlag folyamatos
taplalast és termikus védelmet biztositanak a motor szamara.

Motorindité felhasznal6 altal beallithaté tokozott hajtashoz

Szabalyozott 4-pélusu 50/60 Megszakito Max. Magneskapcsolo
hajtas Hz motorok Rendelési Méret- Vvalészi- Adjuk a fesziiltség-
Rendelési szam névleges szam tarto- i halé- szamot az alap
teljesitmény- many zatilsc rendelési szamhoz,
tartomanya (7) hogy megkapjuk a
teljes rendelési szamot
@)
kW HP A kA
1-fazisu tapfesziiltség: 200...240 V
ATV 31C018M2  0.18 0.25 GvV2L08 4 1 LC1 K0610
ATV 31C037M2 0.37 0.5 GV2L10 6.3 1 LC1 K0610
ATV 31C055M2  0.55 0.75 GvV2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31C075M2  0.75 1 Gv2L14 10 1 LC1 K0610
ATV 31CU11IM2 1.1 1.5 Gv2L16 14 1 LC1 K0610
ATV 31CU15M2 1.5 2 GV2L20 18 1 LC1 K0610
ATV 31CU22M2 2.2 3 Gv2L22 25 1 LC1 D09
3-fazisu tapfesziiltség: 380...500 V
ATV 31C037N4 0.37 0.5 GV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31C055N4 0.55 0.75 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31C075N4 0.75 1 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31CU11IN4 1.1 1.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31CU15N4 1.5 2 GvV2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31CU22N4 2.2 3 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31CU30N4 3 3 GvV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31CU40N4 4 5 GV2L16 14 5 LC1 K0610

(1) A megadott HP értékek megfelelnek az NEC(National Electronical Code) el6irdsainak.
(2) Szokdsos vezérléaramkor feszliltségek.

Valtakoz6 aramu vezérléaramkor

GvaL Volt ~ 24 48 110 220 230 240

z o LC1-D  50Hz B5 E5 F5 M5 P5 us

+ 60 Hz B6 E6 F6 M6 - ué6

ATV 31Ceoe000 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 uz

Volt ~~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 m7 P7 u7
Mas feszlltségek esetében 24 és 660 V kdzbtt, illetve egyenaramu vezérl6aramkor esetén
kérjuk, forduljon regionalis értékesitési irodankhoz.
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Kombinaciok sajat
szereléesekhez

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz

Altivar 31
Motorinditok

Alkalmazasok

Az alabbiakban javallott kombinacié felhasznalasaval 6sszeadllithato egy teljes
motorinditd, amely tartalmaz egy megszakitét, egy magneskapcsolot és egy Altivar
31 szabalyozott hajtast.

A megszakit6 véd az esetleges rovidzarlatokkal szemben, levalaszt, és szikség
esetén le is lakatolhato.

A magneskapcsold biztositja a biztonsagi jellemz6k vezérlését és kezelését, és
levalasztja a leallitott motort.

Az Altivar 31 hajtasok elektronikus védelemmel vannak ellatva a fazisok kézétti,
valamint a fazis és a féld kdzétti révidzalatok ellen; ebbdl kifolydlag folyamatos
taplalast és termikus védelmet biztositanak a motor szamara.

Motorindité szekrénybe épitend6 valtozathoz

Szabalyozott 4-polust 50/60 Megszakito Max. Magneskapcsolo
hajtas Hz motorok Rendelési Méret- Vvaloészi- Adjuk afesziiltség-
Rendelési szam névleges szam tarto- Nl halé- szamot az alap
teljesitmény- many zatilsc rendelési szamhoz,
tartomanya (7) hogy megkapjuk a
teljes rendelési szamot
@)
kw HP A kA
1-fazisu tapfesziltség: 200...240 V
ATV 31K018M2 0.18 0.25 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K037M2 0.37 0.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31K055M2 0.55 0.75 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31K075M2 0.75 1 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU11M2 1.1 1.5 GvV2L14 14 22 LC1 K0610
ATV 31KU15M2 1.5 2 Gv2L20 18 22 LC1 K0610
ATV 31KU22M2 2.2 3 Gv2L22 25 22 LC1 D09
3-fazisu tapfesziiltség: 380...500 V
ATV 31K037N4 0.37 0.5 GV2L07 25 5 LC1 K0610
ATV 31K055N4 0.55 0.75 GvV2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31K075N4 0.75 1 Gv2L08 4 5 LC1 K0610
ATV 31KU11N4 1.1 1.5 GV2L10 6.3 5 LC1 K0610
ATV 31KU15N4 1.5 2 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU22N4 2.2 3 Gv2L14 10 5 LC1 K0610
ATV 31KU30N4 3 3 GvV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU40N4 4 5 GvV2L16 14 5 LC1 K0610
ATV 31KU55N4 55 7.5 Gv2L22 25 22 LC1 D09
ATV 31KU75N4 7.5 10 Gv2L32 32 22 LC1 D18
ATV 31KD11N4 11 15 NS80 HMA 50 22 LC1 D32
ATV 31KD15N4 15 20 NS80 HMA 50 22 LC1 D32

(1) A megadott HP értékek megfelelnek az NEC(National Electronical Code) elbirdsainak.
(2) Szokdsos vezérléaramkor feszliltségek.

Valtakoz6 aramu vezérl6aramkor

Volt ~~ 24 48 110 220 230 240
LC1-D 50 Hz B5 E5 F5 M5 P5 5]

60 Hz B6 E6 F6 M6 - Ué

50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Volt ~~ 24 48 110 220/230 230 230/240
LC1-K 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Mas feszlltségek esetében 24 és 660 V kdz6tt, illetve egyenaramu vezérl6aramkér esetén
kérjuk, forduljon regionalis értékesitési irodankhoz.
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563713

Funkciok

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Funkciok 6sszefoglalasa

PowerSuite, PC-n nyitdoldal
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PowerSuite zsebszamitégépen:
hajtdsazonosito oldal

Hajtasok gyari beallitasa 45. oldal
Kijelz6 és billentyd funkciok 45. oldal
Tavoli kijelzé terminal opcid 46. oldal
MenU hozzaférési szintjei 46. oldal
Menu hozzaférési kod 46. oldal
M(ikodési sebességtartomany 46. oldal
Gyorsitasi és lassitasi meredekség id6k 46. oldal
Gyorsitasi és lassitasi meredekség profil 47. oldal
Meredekségkapcsolas 47. oldal
Lassitasi meredekség automatikus adaptacioja 48. oldal
Feszlltség/frekvencia arany 48. oldal
Automatikus beszabdlyozas 48. oldal
Kapcsolasi frekvencia, zajcsdkkentés 48. oldal
Rezonanciat okozé fordulatszamok kikeriilése 49. oldal
Sebesség-referenciaérték 49. oldal
Analég bemenetek 49. oldal
El6re bedllitott sebesség értékek 49. oldal
+/- sebesség 50. oldal
Referenciaérték mentése 50. oldal
Fokozatos (JOG) miikddés 51. oldal
Vezérl6- és referenciacsatornak 51. oldal
Referenciakapcsolas 51. oldal
Osszegzett bemenetek 51. oldal
Pl szabdlyoz6 52. oldal
Csévélés 52. oldal
Aramkorlatozas értékeinek kapcsoldsa 53. oldal
Alacsony sebességli miikddés idejének korlatozasa 53. oldal
Motorkapcsolas 53. oldal
Vezérlési l1zemmod kapcsolasa 53. oldal
2-vezetékes vezérlés 54. oldal
3-vezetékes vezérlés 54. oldal
Forszirozott helyi Gzemmad 54. oldal
Szabadkifutasu megallitas 54. oldal
Gyors ledllitas 54. oldal
Egyenaramu leéllitas 54. oldal
Fékvezérlés 55. oldal
Végallaskapcsold kezelése 55. oldal
Uzemi kijelzés 55. oldal
Hibakezelés 56. oldal
Hiba reszet 56. oldal
Altalanos reszet (minden hibat reszetel) 56. oldal
Szabdlyozott ledllitas halézatkimaradds hidnya esetén 56. oldal
Leallitasi modok hiba esetén 56. oldal
Forg6 teher automatikus elkapasa sebesség detektalassal 57. oldal
Automatikus Ujraindulas 57. oldal
Csokkentett teljesitményl mikddés alacsony fesziltség esetén 57. oldal
Hiba relé, kireteszelés 57. oldal
Uzemid6-szamlalé nullazasa 57. oldal
Motor hévédelme 58. oldal
Hajtas hévédelme 58. oldal
R1, R2 relé konfiguracio 58. oldal
AOC/AQV analég kimenetek 59. oldal
Konfiguracié mentése és visszatoltése 59. oldal
Funkcié kompatibilitasi tablazat 59. oldal
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Funkciok (folytatds) Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Hajtas gyari beallitasa

A hasznalatra kész hajtas gyari beallitasai az alkalmazasok igényeinek megfelel és
az alabbi funkcidkkal és beallitdsokkal rendelkezik:

m Névleges motorfrekvencia: 50 Hz

m Motorfeszlltség: 230 V (ATV 31HeeeM2), 400 V (ATV 31HeeeN4) vagy 600 V
(ATV 31Hee®eS6X)

B Linearis meredekség idé: 3 masodperc

m Kis sebesség (LSP): 0 Hz, nagy sebesség (HSP): 50 Hz

m Normal stop izemmdd a lassitasi rampan

m Stop Uzemmad hiba esetén: azabadkifutas kerék

m Motor termikus arameréssége = hajtas névleges arameréssége

m Injekcios fékezb ellenaram nyugalmi helyzetben = 0.7 x hajtas névleges
aramerdéssége , 0,5 masodpercig

m Allandé nyomatékd miikodés, érzékeld nélkiili fluxusvektor-vezériéssel
Logikai bemenetek:

2 mlikodési irany (LI1, LI2), 2-vezetékes vezérlés

4 el6re beallitott sebesség (LI3, LI4): LSP (kis sebesség), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz
Analég bemenetek:

Al1 sebesség-referenciaérték (0 +10 V)

Al2 (0 £ 10 V) Al1 6sszefoglaldsa

Al3 (4-20 mA) nem konfiguralt

R1 relé: hiba kioldas

R2 relé: nem hozzarendelt

Analég kimenet AOC: 0-20 mA, motorfrekvencia képe

Lassitasi meredekség automatikus adaptacioja tulfékezés esetén
Kapcsolasi frekvencia 4 kHz, véletlenszerl modulacio

m]
m]
|
m]
m]
m]
|
|
|
|
|

A kijelz6 és a billenty(ik funkcidi

1 Az informacié kodok vagy értékek formajaban keril megjelenitésre a négy
+7-szegmens(” kijelz6n

Gombok a menuk gorgetéséhez vagy az értékek médositasahoz

LENT”: érvényesit6 gomb egy meniibe valé belépéshez vagy a kivalasztott Uj
érték megerdsitéséhez

+,ESC”: gomb a menukbdl vald kilépéshez (nem megerésités)

2 diagnosztikai LED a CANopen buszhoz

Csak az ATV 31HeeeeM2A és ATV 31HeeeN4A hajtasokhoz:
Sebesség-referencia potenciométer

+,RUN”: helyi vezérlés vagy motormiikddés

STOP/RESET: helyileg vezérli a motor leallitasat és reszeteli az esetleges
hibakat

wWN

coNOOEROGA
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563714

Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Tavoli kijelz6 terminal

Meredekség bedllitdsa PowerSuite-tal PC-n

m Tavoli kijelz6 terminal opcio

A tavoli kijelz terminalja egy falra vagy padlora régzitett haz ajtajara felszerelhetd.
A terminal egy LCD kijelz6bdl all, amely programozé és vezérldbillenty(iket
tartalmaz, illetve egy kapcsolébdl a menlikh6z valé hozzaférés reteszelésére.
Hajtas vezérlébillentydii

o ,FWD/RV”: forgasirany megforditasa

o ,RUN”: motor inditasa parancs

o ,STOP/RESET”: motor ledllitdsa parancs vagy hiba reszet

A sebesség-referenciaértéket a tavoli kijelz6 terminal adja meg. A vezérlé-
sorkapcson csak a szabadkifutasu leallités, a gyors leallitds és az egyenaramu
leallitas parancsok maradnak aktivak. Ha a hajtas/operator terminal kapcsolata
megszakad, a hajtas hiba tizemmaodba kerl.

A kovetkezd 1épés a vezérl6- és referenciacsatorna programozasatal fligg.

Megjegyzés: Az felhasznaldsi kod haszndlata elsébbséget élvez a kapcsoléval szemben.

B Meni hozzaférési szintjei

3 hozzaférési szint van:

1. szint: hozzaférés a standard funkcidkhoz. Fontos, hogy ez a szint megfelel az
Altivar 28 menujének.

2. szint: hozzaférés a fels6 alkalmazasi funkciokhoz.

3. szint: hozzaférés a fels6 alkalmazasi szintekhez és a vegyes vezérlési modok
kezeléséhez.

B Meni hozzaférési kédok

Engedélyezi a hajtas konfiguracidjanak védelmét egy hozzéaférési kdd segitségével.
Amikor egy kod segitségével a hozzaférés le van zarva, csak a beallitasi és
ellen6rzé paraméterek hozzaférhetdk.

m Miikodési sebességtartomany

Megoldhato két frekvencia-hatarérték a fordulatszam-tartomany meghatarozasahoz
amit a gép megenged az aktudlis miikddési feltételek mellett minden alkalmazéas
esetében tlulporgéssel vagy anélkil.

f (Hz)
HSP;
LSPy
Referencia
oV oV
x mA y mA
4 mA 20 mA

LSP: kis sebesség, 0-t6l HSP-ig, gyari bedllitas: 0

HSP: nagy sebesség, LSP-t6l f max.-ig, gyari beallitas: 50 Hz
x: konfiguralhaté 0-20 mA kézott, gyari beéllitas: 4 mA

y: konfigurélhaté 4-20 mA kozétt, gyari beallitas: 20 mA

m Gyorsitasi és lassitasi meredekség id6k
Meghatarozza a gyorsitasi és lassitasi meredekség id6ket az alkalmazasnak és a
gép dinamikajanak megfelelen.

f (Hz) f (Hz)

50 50

0 t 0 t
t1 2

Linedris gyorsitasi meredekség Linedris lassitdsi meredekség

t1: gyorsitasi id6é

t2: lassitasi id6

t1-et és t2-t egymastdl figgetleniil be lehet allitani 0.1 - 999.9 sec kdzott, gyari bedllitas: 3 sec
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

S meredekségek

f (Hz) f (Hz)
HSP HSP
0 t o
t2 t2
PELE. 2
t1 t1

HSP: nagy sebesség

1: bedllitott meredekség id6
t2=0.6xt1

A két id6 hanyadosa.

B Gyorsitasi és lassitasi meredekség profil

A kimeneti frekvencia sebességreferencia értékének eléréséig torténé néveléséhez,
illetve csokkentéséhez hasznalhatd egy linearis vagy egy elére beallithatd
meredekségprofilt kdvetve.

- Az olyan alkalmazasokhoz, mint példaul anyagkezelés, csomagolas,
személyszallitas: az S meredekségek hasznalata semlegesiti a mechanikus jatékot
és megsziinteti a zokkenéseket, illetve korlatozza a sebesség ,nem kdvetését” a
nagy tehetetlenségi gépek gyors tranziens izemelése alatt.

- Szivattyus alkalmazasokhoz (centrifugalis szivattyuval és meg nem fordithato
szeleppel felszerelt berendezések): a szelep bezarédasat pontosabban lehet
vezérelni az U meredekségek segitségével.

- A linearis”, ,,S”, ,U” vagy testre szabott profilok hasznalata hatassal lesz mind a
gyorsitasi, mind pedig a lassitasi meredekségekre.

U meredekségek Testre szabott meredekségek

f (Hz) f (Hz) f (Hz) f (Hz)
HSP HSP) HSP HSP.

0 t O t 0 to

2 t2 tA1] tA2 tA3 | [tA4
t t ACCVv.AC2 dEC v. dE2

HSP: nagy sebesség HSP: nagy sebesség
t1: bedllitott meredekség id6 tA1: (ACC vagy AC2) 0 — 100%-a kozétt beallithatd
t2=05xt1 tA2: (ACC vagy AC2) 0 — (100%-a — tA1) kdzott
A két id6 hanyadosa. beallithaté

tA3: (dEC vagy dE2) 0 — 100%-a kozott bedllithatd
tA4: (dEC vagy dE2) 0 — (100%-a — tA3) kozott
beallithato

ACC: 1. gyorsitasi meredekség idé

AC2: 2. gyorsitasi meredekség idd

dEC: 1. lassitasi meredekség id6

dE2: 2. lassitasi meredekség idd

B Meredekségkapcsolas

Alkalmazhaté 2 gyorsitasi vagy lassitasi meredekség idé kapcsolasahoz, amelyek
kalén-kaldn beallithatok.

A meredekségkapcsolast az aldbbiak engedélyezik:

O egy logikai bemenet

O egy frekvenciakuiszéb

O egy logikai bemenet és egy frekvenciakliszéb kombinacidja

A funkcié az aldbbiakra hasznalhaté:
- anyagkezelésnél sima induldssal és leallassal
- gyors allanddsult sebességkorrekciéval rendelkezé gépeknél

f(Hz)
HSP

dE2
AC2

ACC dEC

Elére vagy, |
ellentétes ‘
irany 0 t

14
Li40

Gyorsulas 1 (ACC) és lassulas 1 (dEC):
- bedllitds: 0.1 -999.9 s

- gyari bedllitas: 3 s

Gyorsulas 2 (AC2) és lassulas 2 (dE2):
- bedllitds: 0.1-999.9 s

- gyari bedllitds: 5 s

HSP: nagy sebesség

Példa a LI4 logikai bemenet segitségével térténé kapcsoldshoz
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

TR ERER]

FesZzliltség/frekvencia ardny bedllitisa PowerSuite
segitségével PC-k szamdra

B A lassitasi meredekség automatikus adaptacidja

Alkalmazhato a lassitasi meredekség automatikus adaptaciéjahoz, ha az eredeti
beallitas tul révid a terhelés tehetetlenségéhez. Ezzel a funkcidval elkeriilheté a
hajtas tulfékezési hibaval torténd lekapcsolasa.

Ez a funkcié hasznalhaté olyan alkalmazasoknal, amelyekhez nincs sziikség pontos
ledllitasra, valamint nem hasznal fékellenallasokat.

Az automatikus adaptaciot tordlni kell, ha a gép meredekség mentén valé leallassal
térténd pozicidvezérléssel rendelkezik, valamint fékellenallassal van ellatva. A
funkcié automatikusan nem engedélyezett, ha a mechanikus fékkezelés szekvencia
konfiguralva van.

B Fesziiltség/frekvencia arany

O Motor- és haldzati fesziltség jellemzdi

Alkalmazhato a feszlltség/frekvencia arany meghatarozasahoz a halézati
feszlltségnek, a motornak és az alkalmazasnak megfeleléen.

Az alabbi értékeket be kell allitani a valtozé vagy allandé nyomatéku
alkalmazasoknal, akar tulporgetéssel, akar anélkil tzemel:

- a tapfeszlltségnek megfelels alapfrekvencia

- a motor adattablajan megadott névleges motorfrekvencia (Hz-ben)

- a motor adattablajan megadott névleges motorfesziltség (V-ban)

- a hajtas legmagasabb kimeneti frekvenciaja (Hz-ben)
O Feszultség/frekvencia arany tipusa
Alkalmazhato a feszlltség/frekvencia arany adaptalasahoz az alkalmazasnak
megfeleléen, a jellemzbk optimalizalasa érdekében, az alabbi alkalmazasok
esetében:
o Allandé nyomatékos alkalmazasok (atlagos terheléssel és kis sebességen
izemel6 motorok) parhuzamosan kotétt motorokkal vagy specialis motorok
(pl.: ellenallasos kalitkas forgérészi motorok): L arany
O Valtozé nyomatékos alkalmazasok (szivattyuk, ventilatorok): P arany
O Nagy terhelésd, kis sebességgel miikédd gépek, gyors ciklusos gépek, (érzékeld
nélkuli) fluxusvektor-vezérléssel: n arany
O Energiamegtakaritas, kis sebességl és valtozé nyomatéku gépekhez: nLd arany.
A szlikséges nyomatéknak megfelel6en a feszlltség automatikusan minimalisra
csokken.

)
Un
//
.7/
P
- /
L~
R 7
L~
/P
— f (H2)

frn

Un: Névleges motorfesziltség
frn: Névleges motorfrekvencia

B Automatikus beszabalyozas

Az automatikus beszabdlyozast az alabbi médokon lehet végrehajtani:

O az operator altal, parbeszédeszkdzok segitségével, a helyi vezérl6 izemmaodon
vagy a soros csatlakozason keresztil

O mindig, amikor a hajtas be van kapcsolva

O minden futdsi parancs esetén

O egy logikai bemenet engedélyezése révén

Az automatikus szabalyozas segitségével optimalizalhaté az alkalmazas
teljesitéképessége.

B Kapcsolasi frekvencia, zajcs6kkentés

A kapcsolasi frekvencia beallithaté a motor altal okozott zaj cs6kkentésére.

A kapcsolasi frekvencia véletlenszer(ien kerll moduldlasra a rezonancia elkerilése
érdekében. Ez a funkcié nem engedélyezhetd, ha instabilitast idéz el6. A kézbensd
egyenfeszlltség magas frekvencidval torténd kapcsoldsa segitségével a motort
olyan aramhullam formaval lehet ellatni, amelynek alacsonyabb a harmonikus
torzitasa.

A kapcsolasi frekvencia beallithaté Gzem kdézben a motor altal okozott

zaj csOkkentése érdekében.

Erték: 2...16 kHz, gyari beallitas: 4 kHz.

Minden alkalmazéashoz, amelyhez alacsony motorzajra van sziikség.
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

wi

[T T FEETY w H
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Ugras-frekvencigk bedllitdsa
PowerSuite-tal zsebszdmitogépek

szdmdra

Elére bedllitott sebességek bedllitdsa PowerSuite-tal PC-k
szdmdra

B Rezonanciat okozé fordulatszamok kikeriilése

Alkalmazhato egy-két olyan kritikus sebesség megsziintetésére, amely mechanikai
rezonanciat okozhat.

A motor tartds (izemelését le lehet tiltani 1-2 frekvenciasavon (savszélesség:

+ 1 Hz), amelyek beallithaték a miikddési tartomanyon beldl.

Ez a funkcid alkalmazhaté kdnnyi gépeknél, dmlesztett aruk szallitdsara hasznalt,
kiegyensulyozatlan motorral, ventilatorokkal és centrifugalis szivattyukkal felszerelt
szallitéberendezéseknél.

f (Hz)

2 Hz

Referenciaérték

Motor sebességének valtozasa az ugras-frekvencia referenciaértékének fiiggvényében

B Sebesség-referenciaérték

A sebesség-referenciaértéknek kildnb6zé forrasai lehetnek, a hajtas
konfiguraciéjatol figgéen:

O 3 analég bemenet altal nyujtott referenciaérték

O a potenciométer referenciaértéke (csak ATV 31e@@A hajtasokhoz)

O a +/- sebesség funkcid logikai bemeneten keresztll, a billenty(izet vagy tavoli
terminal billenty(ik segitségével

O a tavoli kijelz terminal referenciaértéke

O a kommunikacids busz vagy halézatok altal nyujtott sebesség-referenciaértékek
Ezek a forrasok a referencia funkciok és csatornak programozasa révén kezelheték.

B Analég bemenetek
3 analég bemenet létezik:
O 2 feszultség bemenet:
-0-10 V (A1)
-+ 10V (AI2)
O 1 aram bemenet:
- X-Y mA (AI3) ahol X konfiguralhaté 0 — 20 mA kozétt, Y pedig konfiguralhato
4-20 mA kozott.

B ElGre beallitott sebességek

Alkalmazhatok az el6re beallitott sebesség-referenciaértékek kapcsolasara.

2, 4, 8 vagy 16 el6re bedllitott sebesség kozll lehet valasztani.

1, 2, 3 vagy 4 logikai bemenet engedélyezi.

Az el6re bedllitott sebességek 0.1 Hz - 500 Hz kdzétti tartomanyban beallithatok.
A funkcié alkalmazhaté anyagkezelésnél, valamint tdbb miikodési sebességgel
rendelkez6 gépnél.

t (Hz)
20 Az LI3 és LI4 bemenetekkel nyert
15 / sebesség 0 allapotban LSP, vagy
10 sebesség-referenciaérték, az Al1,
Al2 és Al3 analég bemenetek
LSP szintjétél figgsen.
Gyari beallitasok:

B toy sebesség: LSP (kis sebesség
ElGre 1 vagy sebesség-referenciaérték)
vagy
hatra LI12 0 2 sebesség: 10 Hz

t
3 sebesség: 15 Hz
1
4 sebesség: 20 Hz (nagy
Li3o t sebesség)
1
LI40 1

Példa 4 el6re beallitott sebességes és 2 logikai bemenetes miikodésre
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

peml

+/- sebesség funkcio bedllitdsa PowerSuite-tal PC-k
szdmara

B +/- sebesség

Alkalmazhato sebesség-referenciaértékek névelésére vagy csdkkentésére, 1 vagy 2
logikai bemenet segitségével, az utolso referenciaérték mentésével vagy anélkul
(motorizalt potenciométer funkcio).

Ez a funkci6 alkalmazhaté szakaszos, egy miikddési iranyu gép kdzponti
vezérléséhez, vagy két miikodési irdanyu anyagmozgaté daru fliggé
vezérl6allomasos iranyitasahoz.

Két miikddési tipus kodzil lehet valasztani:

O Egylépéses gombokkal: két logikai bemenetre van szlkség a mikodési irany(ok)
mellett.

A ,+ sebesség” parancshoz hozzarendelt bemenet ndveli a sebességet, a

-~ Sebesség” parancshoz hozzarendelt bemenet cstkkenti a sebességet.

f(Hz)
HSP

LSP t

Elére 1 |

gy ] t

hatra 0

+ sebesség 0 t

- sebesség 0 t
Példa ,,+/- sebesség"-re 2 logikai bemenettel, egylépéses gombokkal és a referenciaértékek mentésével

O Kétlépéses gombok (a ,+sebesség’™hez csak egy logikai bemenet
hozzarendelésére van sziikség):

Logikai bemenetek:

Elére Hatra “4 sebesség’ Kioldott 1. nyom’és 2. nyomé§
(- sebes-  (sebesség (+ sebesség)
T T ?—| ség) fenntartva)
a ( b( C( d( Elére gomb — a aéshb
Hatra gomb — c césd
a és b: 1 nyomas
c és d: 2 nyomas
f (Hz)
HSP
LSP —
0
LSP = /
\/ ’
HSP
Elére iranyu
miikddés
2 nyomas b b
1nyomaso alajala | a a | a ‘
Hatra irdnyu
miikédés
2 nyomas a
1 nyomas
Cc [ t

LSP: kis sebesség, HSP: nagy sebesség
Példa kétlépéses gombokra és 1 logikai bemenetre

Megjegyzés: Ez a tipusu ,+/- sebesség” vezérlés inkompatibilis a 3-vezetékes vezérléssel

B Referenciaérték mentése

Ez a funkcid a ,+/- sebesség” vezérléshez tarsitott.

Engedélyezi az utolsé sebesség referenciaérték olvasasat és mentését, a futasi jel
vagy a halézati tapegység elvesztése utan. A mentett referenciaérték a kovetkez6
futési jelnél kertl alkalmazasra.
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

f (Hz)
t
tm

Elére 1
vagy
hatra 0 t

1
JOG O t
Sebesség-referenciaérték: tm: 0.5 sec alland6 id8, minimalis idé
beallithaté 0 - 10 Hz kozott 2 impulzus kozott

gyari beallitds 10 Hz

Példa JOG miikédésre

f (Hz)
All

B Fokozatos miikédés (JOG)

Alkalmazhato impulzusos tizemeltetéshez, minimalis meredekség id6kkel (0.1 sec);
korlatozott sebesség-referenciaértékkel és minimalis idével 2 impulzus kdzott.

Egy logikai bemenet engedélyezi, az impulzusokat a miikddési irany parancs adja.

Ez a funkcié alkalmazhaté manualis Gzemmaodu termékbeadassal rendelkezé
gépeknél (példa: a mechanizmus fokozatos mozgatdsa a karbantartasi miveletek
alatt).

B Vezérl6- és referenciacsatornak
Tobb, egymastdl fliggetlenithetd vezérlé- és referenciacsatorna van.
Parancsok (el6re, ellentétes iranyban, stb.) és sebesség-referenciaértékek
kildhet6k a kdvetkez6 modszerek segitségével:
O terminalok (logikai és analég bemenetek)
O billentylizet csak ATV ATV 31eeeA-hoz (RUN/STOP és potenciométer)
O ATV 31 billenty(izet
O soros csatlakozason keresztl

- tavoli kijelz6 terminal

- Modbus vezérl6sz6

- CANopen vezérl6sz6

A vezérl6- és sebességreferencia-csatornak kilén allhatnak.

Példa: a sebesség-referenciaértiéket a CANopen, a parancsokat a tavoli kijelzé
terminal adja.

Megjegyzés: a billentyiizeten és a tavoli kijelz6 terminalon Iévé STOP billenty(ik megtarthatjdk

az els6bbséget. Az ,6sszegzé bemenetek” és a Pl szabalyozd” funkciok csak egy
referenciacsatorndra vonatkoznak.

B Referenciakapcsolas

2 sebesség-referenciaérték kozotti kapcsolas az alabbiakon keresztil
engedélyezhet6:

O a logikai bemenet

O egy bit egy Modbus vagy CANopen vezérl6szdban

Az 1. referencia akkor aktiv, ha a logikai bemenet (vagy vezérl6szé bit) 0-n van, a 2.
referencia akkor aktiv, ha a logikai bemenet (vagy vezérl6szé bit) 1-en van.

- 20 mA allithatd

— B Lix
:P)
i
I
+
E-0AI2
<
I
<RX_5AB
o'<_?
|
s

Al2 \ A referenciaérték futdé motorral kapcsolhato.
t
Elére t s
vagy 1 i 8 <:t.
hatra t 1 o
1
Lix0 1 +24V 0

Példa referenciakapcsoldsra

4 - 20 mA allithato)

Referenciakapcsolas kapcsolasi rajza

m Osszegz6 bemenetek

Két kulonb6z6 forrasbdl érkezd 2 vagy 3 sebesség-referenciaérték dsszeadasara
alkalmazhaté.

Az 6sszeadando referenciaértékeket minden lehetséges tipusu sebesség-
referenciaértékbdl lehet kivalasztani.

Példa:

1. referenciaérték Al1-bdl

2. referenciaérték Al2-b6l

3. referenciaérték AIP-b6l

Hajtas sebességének referenciaértéke: 1. referencia + 2. referencia + 3. referencia.
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

Ramp Tl Pic
X-1

Pl visszacsatolds ‘
o——»{ FBS RPG
RIG

ultiplier l

X

Manualis referencia
e}

J
Autoo>o—
Man?'

Auto/man
O

ACC: Felfutas
DEC: Lefutas

Pl inverzié

Pl szabalyoz6

Meredekség ha PSP = 0

Meredekség
IH_SPI ACC | Referencia
— —
. sp!| | PEC

FBS: Pl visszacsatolas szorzétényezd
HSP: Nagy sebesség
PIC: a Pl szabalyozé korrekcios irdnyanak megforditasa

LSP: Kis sebesség

RIG: Pl szabalyoz¢ integrald erdsités
RPG: Pl szabalyozé aranyos erésités

Pl szabalyozo

B Pl szabalyozo

Atfolyasi sebesség vagy nyomas egyszer( szabalyozasara alkalmazhaté egy
érzékel6vel, amely a hajtashoz adaptalt visszacsatolasi jelet kuld.

Ez a funkci6 szivattyus és szelléztetési alkalmazasoknal hasznalhato.

O Pl referenciaérték:

- belsé szabalyozé referenciaérték, beallithaté 0-100 kozott

- szabalyozasi referenciaérték valaszthatd az 6sszes lehetséges szabalyozo

referenciatipus kézul

- el6re bedllitott Pl referenciaértékek
O 2 vagy 4 elore beallitott referenciaérték, beallithaté 0-100 kdzétt, 1 vagy 2
logikai bemenet alkalmazasara van szlkség
O Manuadlis referencia

- sebesség-referenciaérték valaszthaté az 6sszes lehetséges sebesség-
referenciaérték tipus kozul
O Pl visszacsatolas:

- Al1, Al2 vagy Al3 analég bemenet
O Auto/Man:

- LI logikai bemenet a m(ikddés atkapcsolasahoz sebesség-referenciara (Man)
vagy Pl szabalyozasra (Auto).
Automata Gzemmoddban térténd mikédésnél illeszthetd a folyamat visszacsatolas
értéke, a Pl korrekcidja, iranya megfordithaté (+ vagy -) aranyos és az integralo,
valamint felfutasi és lefutasi meredekség iktathaté be (id6= ACC — DEC) a PI
szabalyozé kimenete ugraszer( valtozasanak elkerilése érdekében az inditasnal és
a ledllitasnal. A motor sebessége LSP és HSP kozé korlatozodik.
Megjegyzés: A Pl funkcio inkompatibilis az ,el6re bedllitott sebességek” és a ,léptetés (JOG)”

funkciokkal. A Pl referencia digitalisan is megoldhato a Modbus 485 soros csatlakozdson vagy a
CANopen buszon keresztil.

m Tekercselés (csak ATV 31eeeeT hajtasokkal elérhetd funkciok)
Fonalcsévék tekercselésére szolgald funkcio (textilipari alkalmazéasokban)

Cséveld
hajtas

Tekercseld
motor

Fonalcséve

Féten-
gely

Sebesség-
Valté

ﬁﬂ\”ﬁ

\
\ \ Vezetdpalya
| o— :ij
Fonal- \
terelé

Sebesség- A \ |
valts |/‘° T 1

Cam

A vezetbpalya fordulatszamanak egy pontos profilt kell kbvetnie az allandd
tekercselés biztositasa érdekében.

RUN parancs

LI vagy bit ‘
Szl ellenérzés trC t
Motor ACC 0.1 s meredekség T
sebesség meredekség ‘ dEC meredekség %
Alapreferencia + trH
Alapreferencia + trH - qSH \"14; ’1 '1 ’1 A E
, IN N\ I\ J\ T\
Alapreferencia . AVAVAAVA \
Alapreferencia - trL + gsL / \ / \ \l \‘ \‘ \‘ \ =
Alapreferencia - trL \ <2\)1 o -
.1 s meredekség )
Funkci6 kezdete =
Funkcio \(ége

A funkcié konfiguralasanal a meredekség tipus linearisra van beallitva.
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Funkciok (folytatas)

Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31
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Aramerésség-kapcsolds konfigurdldsa PowerSuite-tal PC-k
szamara

m Aramkorlatozas értékének kapcsolasa

Egy masodik aramkorlatozas konfiguralhaté a készllék névleges aramerésségének
0,25-1,5-sz6rbse kdzott.

A nyomaték és a motorhémérséklet emelkedésének korlatozasara alkalmazhaté.

2 aramkorlatozas kozotti kapcsolas az alabbiakon keresztil engedélyeztethetd:

O egy logikai bemenet

O egy bit egy Modbus vagy CANopen vezérl6szdban

B Alacsony sebességii miikddés idejének korlatozasa

A motor automatikusan ledll kis sebességen (LSP) térténé Gizemelési id6szak utan,
ahol nulla a referenciaérték és futasi parancs van érvényben.

Ez az id6 beallithaté 0,1 — 999,9 masodperc kdz6tt (0 korlatlan idének felel meg).
Gyari beallitas 0 s. A motor automatikusan Ujraindul a felfutasi meredekségen,
amikor a referenciaérték megjelenik, vagy a futasi parancs megszakad, majd ujra
megjelenik.

Ez a funkcio alkalmas nyomasszabalyozott szivattyuk automatikus leallitasara/
inditasara.

B Motorkapcsolas

Lehetdvé teszi két kiildnb6z4 teljesitmény i motor egymas utan tdrténé meghajtasat
ugyanarrdl a hajtasrél. A kapcsolast ledllitott és tiltott hajtason kell elvégezni,
megfeleld sorrendben a hajtas kimeneténél.

Ez a funkci6 alkalmazhaté a motor paramétereinek adaptalasara. A kdvetkezd
paraméterek kapcsolédnak automatikusan:

névleges motorfesziltség

néveleges motorfrekvencia

névleges motor-aramerésség

névleges motorsebesség

motor koszinusz fi

a feszultség/frekvencia-arany tipusanak kivalasztasa a 2-es motorhoz

IR kompenzacio, 2-es motor

motorfrekvencia hurokerésités

motorstabilitas

motorszlip kompenzacié

motor hévédelmét nem engedélyezi ez a funkcio.

motorkapcsolas az alabbiakkal engedélyeztethetd:

egy logikai bemenet

O egy bit egy Modbus vagy CANopen vezérl6szdban

Emeld alkalmazasoknal ez a funkcié engedélyezi egyetlen hajtas hasznalatat a
vizszintes és a figgbleges mozgatasok szamara.

O»>» 0000000000

B Vezérlési méd kapcsolasa

A vezérl6csatorna-kapcsolas 2 izemmaod kozil torténd valasztast tesz lehet6veé.
A kapcsolas az alabbiakkal engedélyeztethetd:

O egy logikai bemenet

O egy bit egy Modbus vagy CANopen vezérl6szdban
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Funkcidk (folytatds) Szabalyozott hajtasok aszinkron

motorokhoz
Altivar 31

B 2-vezetékes vezérlés

Az egyes Uzemelési iranyok vezérlésére alkalmazhaté egy kapcsold segitségével.
1 vagy 2 logikai bemenet engedélyezi (egy vagy két irany).

Ez a funkci6 alkalmazhaté minden nem iranyvalto és iranyvalté alkalmazasban.

3 Uzemmdd lehetséges:

O a logikai bemenetek allapotanak detektalasa

O a logikai bemenetek allapotaban térténd valtozas detektalasa

O a logikai bemenetek allapotanak detektalasa az el6re térténd lizemelés
prioritasaval az ellentétes iranyuval szemben

Altivar 31 vezérl6terminalok
24V Li1 LIx

_(

f (Hz) Huzalozasi diagram 2-vezetékes vezérléshez

|
i LI1: Elére
|

|
! LIx: Hatra

0 ‘ \ t m 3-vezetékes vezérlés
\—/ Az lizemelési irdny és ledllitds impulzusos kontaktus segitségével torténd
Stop 1 ] I vezérlésére alkalmazhato.
t 2 vagy 3 logikai bemenet engedélyezi (nem iranyvalté vagy iranyvalto).
Ez a funkci6 alkalmazhaté minden nem megfordithaté és megfordithaté

1 )
Elére alkalmazasban.
0 t

Altivar 31 vezériéterminalok LI1: Stop

|
|
I LI2: Elére
L LI2 L \
219 . | Lix: Hatra

|
1 i
|

Hatra 0 t T T
Példa 3-vezetékes vezérlésli miikddésre r@ r@

Huzalozasi diagram 3-vezetékes vezérléshez

m Forszirozott helyi izemmoéd

A forszirozott helyi izemmdd a vezérlést a sorkapocsra vagy a kezel6i terminélra
kényszeriti, valamint letilt minden mas vezérlési mddot.

Az alabbi referenciak és parancsok elérhetdk a forszirozott helyi tzemmad
szamara:

O Al1, Al2, vagy AI3 referenciék és vezérlés logikai bemeneteken keresztil

O referencia és vezérlés RUN/STOP billenty(ik és potenciométer segitségével (csak
ATV 31ee@@A hajtasoknal)

O referencia és vezérlés a tavoli kijelzé terminalon keresztul

Az attérést a forszirozott helyi Gzemmadra egy logikai bemenet engedélyezi.

B Szabadkifutasi megallitas

A motor ledllitasa a terhel6nyomaték segitségével térténik, ha a motor
energiaellatasa szlnetel.

A szabadkifutdsi megallitas az alabbi médokon térténhet:

O egy normal ledllitasi parancs parancsként valé konfiguralasaval (futasi parancs
eltlinésekor, vagy ledllitasi parancs megjelenésekor)

O egy logikai bemenet engedélyeztetésével

O W
shcdaiion [EC .
B Gyors ledllitas
01 bmctoncmesn BB 4| Fékezett leallitas végrehajtasahoz egy elfogadhatd lassitasi meredekségidével
kg (2-10-zel elosztva) a hajtas/motor egység szaméra, tulfékezési hiba esetén
e Lmwrard demien |10 & eléforduld letiltas elkerllése érdekében.
= Olyan szallitéberendezéseknél alkalmazhato, amelyek vészleallito elektromos
fékez6-berendezéssel vannak ellatva.
A gyors ledllitds az alabbi médokon térténhet:
ot sedeamies  FE o] O egy normal leallitas gyors ledllitasként torténd konfiguralasaval (futasi parancs
Ledllitas tipusok konfigurdldsa eltlinésekor, vagy ledllitasi parancs megjelenésekor)
PowerSuite-tal PC-k szdmara O egy logikai bemenet engedélyeztetésével

m Egyenaramu ledllitas

Nagy tehetetlenség( ventilatorok (kis sebességen torténd) lefékezéséhez, vagy a
nyomaték fenntartasahoz levegéaramban elhelyezked ventilatorok leallitasanal.
Az egyenaramu ledllitas az alabbi médokon térténhet:

O egy normal ledllitds egyenaramu ledllitasként vald konfiguralasaval (futasi
parancs eltlinésekor, vagy ledllitasi parancs megjelenésekor)

O egy logikai bemenet engedélyeztetésével

Az egyenaram értéke és az lzemszilineti fékezési id6 allithato.
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Sebesség-
referenciaérték

0

Relé vagy logikai kimenet
14
0

Motor dramerfssége | gm|
T

Fékkioldas —
arameréssége

Sebesség- 2
referenciaérték

Fékzaras
frekvenciaja —_—

LI elére vagy
ellentétes
iranyban

Fék Bekapcsolva Kioldva Bekap-
allapota csolva
Elérhetd beallitasok:
1: Fékkioldas késleltetése
t2: Fékzaras késleltetése

Fékvezérlés

H
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A kiilénboz6 paraméterek monitordldsa PowerSuite-tal
PC-k szamdra

A Klilbnb6z6 paraméterek monitordldsa az
oszcilloszkop funkcioval PowerSuite-ban PC szamdra

t

m Fékvezérlés

Elektromagneses fék vezérlésének kezelésére alkalmazhatd, amihez szinkronizalni
kell az inditast és a megallitast a cs6kkenések és a megszaladas elkerilése
érdekében. A fékvezérlést a hajtas végzi.

A fék kioldasahoz beallithato értékek: aramerdsség-kiiszob és késleltetés.

A fék bekapcsoldsahoz bedllithatd értékek: frekvencia-kiiszob és késleltetés.
Engedélyezés: a fékvezérléshez hozzarendelt R2 relé logikai kimenete

vagy AOC logikai kimenet altal.

A funkcié alkalmas olyan anyagmozgato alkalmazasok szamara, amelyek
elektromagneses fékkel vannak felszerelve (emelés), illetve rogzit6féket igényld
gépek szamara (kiegyensulyozatlan gépek).

O Elv:

- Fugg6leges emel6mozgas:

A tehertartas érdekében fenntartja a motor nyomatékat fliggéleges iranyban a fék
nyitdsakor és zarasakor a teher megtartasa érdekében és lassan elindul, amikor a
fék kioldodik.

- Horizontalis emel6mozgas:

Osszehangolja inditasnal a fék kioldddasat a nyomaték felépiilésével, valamint a
fék zarasat a nulla fordulatszammal ledllitasnal, a rangas

megel6zése érdekében.

A fékvezérlés javasolt beallitasai vertikalis emel6 alkalmazasoknal (horizontalis
emel6 alkalmazasoknal az aramerdsség-kiiszobot nullara kell beallitani):

- Fékkioldas aramerdssége: allitsa be a fékkioldas aramer6sségét a motoron
feltlintetett névleges aramerdsségre. Ha a prébalizemelés soran a nyomaték nem
elégséges, novelje a fékkioldasi aramerdésséget (a maximalis értéket a hajtas adja).

- Felfutasi id6: emel6 alkalmazasoknal tanacsos a gyorsitasi meredekséget 0,5
masodpercnél hosszabb id6re bedllitani. Bizonyosodjon meg arrél, hogy a hajtas
nem valtoztatja meg az aramkorlatozast.

Ugyanez a javaslat vonatkozik lefutas esetére is.

Megjegyzés: emelé mozgéasnal fékellenallast kell hasznalni. Bizonyosodjon meg
arrdl, hogy a kivalasztott beallitasok és konfiguraciok nem okozhatjak a felemelt
teher leejtését vagy iranyitasanak elvesztését.

- Fékkioldas késleltetés t1: a fék tipusa szerint éllitsa be. A mechanikus fék
kioldasahoz sziikséges idé.

- Fékzarasi frekvencia: allitsa be a névleges csuszas kétszeresére, majd allitsa be
az eredménynek megfelelSen.

- Fékzarasi késleltetés t2: a fék tipusa szerint allitsa be. A mechanikus fék
zarasahoz szikséges id6.

m Végallaskapcsolo kezelése

Egy vagy két végallaskapcsold mikddésének kezelésére alkalmazhato (1 vagy 2
m(ikddési irannyal).

Mindegyik végallaskapcsolo (elére, ellentétes irany) egy logikai bemenethez van
rendelve. A ledllitastipus, amely végallas detektalasanal kévetkezik be,
konfiguralhaté normalként, szabadkifutasuként vagy gyorsként.

Leallitas utan a motor csak az ellentétes iranyba indulhat ujra.

m Uzemi kijelzés

A kovetkez6 adatok jelenithet6k meg:

o frekvencia referenciaérték

O belsé Pl referenciaérték

frekvencia referenciaérték (abszolut érték)

a motor aktudlis kimeneti frekvenciaja (el6jeles érték)

kimeneti érték felhasznalo6i egységekben

a motor drama

motor teljesitménye: 100% = névleges teljesitmény

halézati feszliltség

O motor termikus allapota:

100%: névleges termikus allapot, 118%: motor tulterhelési kliszéb
O hajtas termikus éallapota:

100%: névleges termikus allapot, 118%: hajtas tulterhelési kiiszéb
O motornyomaték: 100% = névleges nyomaték

utolsé hiba

Uzemidd

automatikus beszabalyozas allapota

logikai bemenetek allapota és konfiguracidja

analdég bemenetek konfiguracioja

[m]
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m Hibakezelés

Reszetelhet6 hibak esetén kiilonb6z6 miiveletek lehetségesek:
O Szabadonfutd ledllitas

O A hajtas tartalék sebességre kapcsol

O A hajtas tartja azt a sebességet, amelyen (izemelt a hiba bekdvetkezténél,
ameddig a hiba eltlinik

O Ledllas rampan

O Gyors ledllitas

A detektalt reszetelhetd hibak a kdvetkezdk:

O hajtas tdlmelegedése

O motor tulmelegedése

0 CANopen busz hiba

O Modbus soros csatlakozas meghibasodasa

O kulsé hibak

O 4-20 mA jel elvesztése

B Hiba reszet

Az utolsé hibajelzés torlése egy logikai bemenet segitségével.

Az Gjrainditasi feltételek a reszetelés utan megegyeznek egy normal inditaséval.

A kovetkez6 hibakat reszeteli: tulfesziiltség, tulsebesség, kills6 hiba, hajtas
tulmelegedése, motorfazis hianya, DC busz tulfeszlltsége, 4-20 mA referenciaérték
hianya, teher megszaladasa, motor tulterhelése, ha a termikus allapot kisebb, mint
100%, soros csatlakozas hibaja.

A ,haldzati fesziltséghiany” és a ,haldzati fazishiany” hibak automatikusan
reszetelésre kerlilnek, amikor a feszlltség visszatér.

A funkcié olyan alkalmazasoknal hasznalhato, ahol nehéz hozzafémi a hajtashoz,
példaul alkatrészek mozgatasa anyagkezeld rendszerekben.

m Altalanos reszet (minden hibét reszetel)

Ez a funkcié minden hiba térlésére alkalmazhatd, beleértve a hévédelmet is
(forszirozott miikddés), mely a hajtas karosodasat okozhatja.

A funkcié olyan alkalmazasoknal hasznalhato, ahol az Ujrainditas Iétfontossagu
lehet (szallitdberendezés kazanban, fustelszivo allomas, mozgatandd, keményedd
termékeket el6allito gép).

A funkciot egy logikai bemenet engedélyezi.

A hibafigyelés akkor aktiv, ha a logikai bemenet 1-es allapotban van.

A logikai bemenet allapotanak valtozasanal 4 minden hiba torl6dik.

B Szabalyozott leallitas halozatkimaradas esetén

A motor ledllitdsara alkalmazhat6 halézatkimaradas esetén.

A funkcié alkalmas anyagkezelésre, nagy tehetetlenségl gépeknél, folyamatos
termékfeldolgozast végzé gépeknél.

Lehetséges leallitas-tipusok:

O hajtas tiltasa és szabadkifutasu megallitas

O leallitas, amely a mechanikai tehetetlenséget hasznalja annak érdekében, hogy
minél tovabb fenntartsa a hajtas aramellatasat

O leallitas rampan

O gyors leallitas (a tehetetlenségtél és a hajtas fékezési képességétdl fligg)

B Ledllitas modok hiba esetén

Hiba detektalasa esetén a bekdvetkezd leallas tipusa konfiguralhaté normalként,
Szabadkifutasu leallitasaként, vagy gyors ledllitasként a kévetkezd hibak esetén:
O kils6 hiba (a detektalast egy logikai bemenet vagy egy bit engedélyezi egy
Modbus vagy CANopen vezérl6széban)

O motorfazis-hiany

Ha egy magneskapcsol6 van a hajtas és a motor kdz6tt, a motorfazis-hiany
értékelését meg kell akadalyozni.
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m Forgé teher automatikus elkapasa sebesség detektalassal (,repildstart”)

A motor lassu Ujrainditasara alkalmazhatd, az alabbi események bekdvetkezte utan,
amennyiben a futasi parancs érvényben van:

O haldzati tapfesziltség hianya vagy egyszeri kikapcsolodas

O hiba reszet vagy automatikus Ujraindulas

O szabadon futd ledllitas

Az esemény megsz(inése utan a motor aktualis sebességét érzékeli a hajtas annak
érdekében, hogy ujrainduljon errél a sebességrdl egy rampan, és visszatérjen a
referencia sebességre. A sebesség detektalasi id6 elérheti az 1 masodpercet, a
kezdeti eltéréstdl fliggben.

Ez a funkcié automatikusan nem engedélyezett, ha a mechanikus fék vezérlése ki
van valasztva.

Ez a funkcid alkalmazhaté olyan gépeknél, ahol a sebesség csdkkenés
elhanyagolhaté a halézati tapfesziltség hianyanak ideje alatt (nagy tehetetlenségl
gépek), valamint kdzegaramlas altal hajtott ventilatoroknal és szivattyuknal, stb.

B Automatikus Gjraindulas

Engedélyezi a hajtas automatikus Ujraindulasat egy hiba megsz(inését kdvetéen, ha
a tobbi Uzemei feltétel lehetbvé teszi az ujrainditast.

Az Ujrainditast egy sor automatikus kisérlettel hajtja végre, amelyeket egyre
hosszabb varakozasi periédus — 1 sec, 5 sec, 10 sec, majd 1 perc — valaszt el
egymastol.

A teljes Ujrainditasi procedura 5 perces id6szaktol kezdve korlatlan ideig tarthat.
Ha a hajtas nem indult Ujra a konfiguralt idét kdvetéen, reteszelddik és a procedura
félbemarad az ujboli ki- és bekapcsolasig.

Az Ujrainditast lehet6vé tévé hibak:

haldzati tulfeszlltség

motor termikus tulterheltsége

hajtas termikus tulterheltsége

DC busz tulfesziltsége

a halézat valamely fazisanak hianya

kulsé hiba

a 4-20 mA referencia eltlinése

CANopen busz hibaja

O Modbus soros csatlakozas hibaja

O tulsagosan alacsony halozati feszlltség. Ennél a hibanal a funkcié mindig aktiv,
még akkor is, ha nem konfiguralt.

Ezeknél a hibatipusoknal a hiba reléként konfiguralt relé aktivalt allapotban marad,
ha a funkcié konfiguralva van. A sebesség-referenciaértékét, valamint a mikodési
iranyt fenn kell tartani ehhez a funkciéhoz.

Ez a funkcié folyamatosan Gizemel6 gépeknél és berendezéseknél alkalmazhatd,
valamint ott, ahol az Ujrainditds semmiféle médon nem veszélyezteti a berendezést
vagy a személyzetet.

ooooooao
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B Csokkentett teljesitményii miikédés alacsony fesziiltség esetén

A héldzati fesziltség érzékelési kiiszobértéke a motorfesziiltség 50%-ara cs6kken
le.

Ebben az esetben haldzati fojtét kell alkalmazni, és a hajtas teljesitménye

nem garantalhato.

m Hiba relé, kireteszelés
Im A hiba relé zarddik, amikor a hajtas fesziiltség ala keriil és nem hibas.
Entrie | Goetien 3 s Frma fer e
= - Egy ,,C/O” morze kontaktust tartalmaz.

S|ty gy i A A hajtas Ujra indithaté egy hiba utan az alabbi modok egyikén:
[t S = O az aramellatas megsziintetésével, amig az ,ON” LED lampa kialszik, majd az
aramellatas visszaallitasaval
B0 diPacksiin de DG O egy logikai bemenet hozzarendelésével a ,hibak térlése” funkcidhoz
[P rafentaten = O az ,automatikus Ujraindulas” funkciéval, ha az konfiguralva van

Rl Afackstn dal m Uzemid6-szamlalé nullazasa

I_I A hajtas Gzemideje nullazhaté.

B EScabon de @2

Ilum -I

A hiba relé konfiguraldsa PowerSuite-tal
zsebszamitégépek szamdra
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B Motor hévédelme

A motor indirekt h6védelme a teoretikus hémérsékletemelkedés folyamatos
szamitasa révén torténik.

A hévédelem a hajtas névleges aramerésségének 0,2-1,5-szérdsére allithato be.
Ez a funkcidé 6nhiité motoros alkalmazasok esetében alkalmazhato.

t
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Motor arameréssége/ItH
Motor hévédelem gérbék

m Hajtas hévédelme

Egy PTC érzékel6 hitébordara valé beszerelése vagy a tapegység modulba vald
beillesztése révén torténé hévédelem biztositja, hogy a hajtas védve legyen rossz
szell6zés vagy széls6séges kérnyezeti hmérsékletek esetén.

Tiltja a hajtast hiba esetén.

t
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Kioldasi id6 masodpercben

100

60

2 ~ .
0

1 1,1 12 13 14 15 16 1,7 118 13 Motor dramerdsség /Hajtas In

m R1/R2 relé konfiguracidja

A kdvetkez6 éallapotokat jelzi, amikor a relé zart allapotban van:
hajtas hiba

hajtas fut

frekvenciakliszdb elérve

nagy sebesség elérve

aramerdsség kiiszdb elérve

frekvencia-referenciaérték elérve

motor termikus kiiszoébérték elérve

mechanikus fékkezelés (csak R2)

[m]
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-

AOC/AOV kimenetek konfigurdldsa PowerSuite-tal PC-k
szdmdra

Funkcié kompatibilitasi tablazat

H AOC/AOV analog kimenet

Ugyanazok az adatok elérhet6k az AOC és AOV analdg kimenetekben.
A kovetkez6 hozzarendelések lehetségesek:

motor-aramerésség

O motorfrekvencia

O motornyomaték

O a hajtas tapfesziltsége

u]

u]

[m]

hajtas hiba

frekvenciakliszob elérve
O nagy sebesség elérve
O aramerdsség-kiiszob elérve
o frekvencia-referenciaérték elérve
O motor termikus kiszobérték elérve
O fékszekvencia

Az AOC/AQV analég kimenet bedllitasaval médosithatok az aramerésség AOC

analog kimenet, illetve a fesziltség AOV analdg kimenet tulajdonsagai.
AQOC: beallithaté 0-20 mA-re vagy 4-20 mA-re
AOV: beallithaté 0-10 V-ra

B A konfiguracié mentése és visszatoltése

A konfiguracié mentheté az EEPROM-ba. Ennek a funkcionak a segitségével
tarolhat6 egy konfiguracié az aktudlis konfiguracié mellett.

Ennek a konfiguraciénak a visszakeresése torli az aktualis konfiguraciot.

m Konfiguralhaté I/O
Azok a funkcidk, amelyek nincsenek felsorolva ebben a tablazatban, teljesen
kompatibilisek.
A leéllitas funkciok elsébbséget élveznek a futas parancsokkal szemben.
A funkciok kivalasztésa korlatozott az alabbiak altal:
- a hajtas 1/0-k szama
- bizonyos funkciok inkompatibilitdsa egymassal

Funkcidk Osszegz6  +/- Végallas-  El6re beal- PI JOG Mechani-  Egyen- Gyors Szabad-
bemenetek sebesség kapcsolé  litott se- szabalyozé miikodés  kus fék aramu leallitas kifutasu
kezelése bességek vezérlése ledllitas ledllitas

Osszegzé bemenetek

+/- sebesség

Végallaskapcsolo kezelése

El6re beallitott sebességek

Pl szabalyozo

JOG miikodés

Mechanikus fék vezérlése

Egyenaramu leallitas

Gyors leallitas

Szabadkifutasu leallitas

I (nkompatibilis funkcick
- Kompatibilis funkciok

Nem alkalmazhat6

Prioritas funkcidk (olyan funkcidk, amelyek nem lehetnek egyidejtileg aktivak)

A nyil azt mutatja, hogy melyik funkcié élvez elsébbséget

funkciéval szemben.

Példa: a ,Szabadkifutasu ledllitds” funkcié elsébbséget élvez a ,Gyors ledllitas”

] Teerancaniqus |

59



Termékeinket folyamatosan fejlesztjiik, a katalégusban kozolt informéaciok érvényességérdl kérjik érdeklédjon.

Schneider Electric 1117 Budapest, Hauszmann Alajos u. 3/B i ° telefon: 382-2800,
Hungaria Villamossagi Rt. http://www.schneider-electric.hu ‘ S,Chnelder fax: 382-2606
Vevosz Olg alat e-mail: hu-vevoszolgalat@hu.schneider-electric.com

TE146/2004 2004/09



